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ABSTRAK 

 

Kecelakaan lalu lintas merupakan suatu peristiwa yang tidak diduga dan 
tidak disengaja melibatkan korban manusia dan/atau kerugian harta benda, 
pelanggaran terjadi karena kurangnya kedisiplinan pengendara dalam mematuhi 
rambu lalu lintas dan marka jalan yang ada sehingga menjadi masalah serius 
karena dari pelanggaran ini dapat berpotensi menjadi kecelakaan lalu lintas, 
pengawasan oleh petugas ATCS  untuk peneguran pelanggaran langsung dilokasi 
yang masih kurang terpantau. Untuk mengantisipasi hal tersebut perlu dilakukan 
langkah pencegahan diantaranya, membuat perancangan alat pesan 
keselamatan yang bertujuan mendeteksi pelanggaran pada marka stopline, dan 
memberikan peringatan pada pengemudi agar dapat mematuhi rambu lalu lintas 
dan marka jalan. Metode penelitian yang digunakan adalah penelitian dan 
pengembangan (Research and Development) metode penelitian digunakan untuk 
menghasilkan produk dan menyempurnakan produk. Menguji coba keaktifan 
produk sangat menentukan berhasil tidaknya alat yang telah dirancang oleh 
peneliti. Perangkat yang digunakan dalam perangkaian alat tersebut yaitu Sensor 
Ultrasonik HC-SR04, Board Arduino Uno, DF Player Mini dan  Amplifer. Dari hasil 
kalibrasi yang dilakukan pada sensor ultrasonik melalui uji coba alat didapatkan 
tingkat kesalahan relatif 0% sampai 3% dengan nilai korelasi linear R2 = 0,9999 
yang artinya perubahan jarak pembaca sensor masih sebanding dengan jarak 
sebenarnya karena hasil yang mendekati nilai aktual yaitu 1 . Pengamatan pada 
pengendara dengan  dilakukannya implementasi alat pada ruas jalan P 
Diponegoro untuk melihat fungsi alat dalam mendeteksi pengendara yang 
melakukan pelanggaran pada marka stopline, pengendara yang melakukan 
pelanggaran saat mendengar bunyi perintah  melalui speaker dapat merespon 
dengan mengikuti perintah untuk mundur kebelakang marka stopline. 

Kata Kunci : Sensor Ultrasonik , Rancang Bangun, Marka Stopline, Mendeteksi 
Pelanggaran  
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ABSTRACK 

 

Traffic accidents are an unexpected and accidental event involving human 
casualties and/or property losses, violations occurred due to lack of motorist 
discipline in complying with traffic signs and road markings, resulting in a serious 
problem because of this breach could potentially be a traffic accident, supervision 
by an ATCS officer for the immediate enforcement of the place in which it is still 
poorly monitored. In anticipation of this, a precautionary measure is necessary to 
do so, to create a safety messaging tool that detects violations of the Stopline, 
and provides warnings to the driver in order to comply with traffic signs and road 
markings. The Research methods used are research and development (research 
and development) methods used to produce products and improve products. 
Testing the activation of the product determines the successful tools that have 
been designed by the researcher. The devices used in the device's range are 
ultrasonic sensors HC-SR04, Board Arduino Uno, DF Player Mini and Amplifer.  
From the results of calibration performed on the ultrasonic sensor through the 
test tool obtained a relative error rate of 0% to 3% with a linear correlation value 
of R2 = 0.9999 which means change in the distance sensor reader is still 
comparable to the actual distance because of the result approaching the actual 
value of 1. Observation of the rider with the implementation of the tool on the 
road section of P Diponegoro to see the function of the tool in detecting riders 
who breach the stopline markers, riders who commit violations when they hear 
the command sound through the speaker can respond by following the command 
to reverse the stopline markers. 

Keywords: Ultrasonic sensor, Design builds, Stopline markers, Detecting 
violations 

 

 

 

 

 


