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ABSTRAK 

Jarak pandang yang tidak sesuai standar, waktu antrian, rendahnya kesadaran 

pengguna kendaraan bermotor untuk memberikan prioritas kepada pengguna 

jalan lain merupakan suatu penyebab terhambatnya pergerakan lalu lintas dan 

mengurangi kinerja simpangan. Mayoritas kendaraan ketika menuju ataupun pada 

jalan minor menggunakan lajur lawan karena tidak terdapat marka pembagi, hal 

tersebut menyebabkan terjadinya konflik berupa crossing dan merging.  

Berdasarkan hal tersebut maka peneliti melakukan penelitian mengenai Junction 

Metering yang terdiri dari pengaturan kontrol dan sensor untuk meningkatkan 

keselamatan bagi pengguna jalan. 

Metode yang digunakan dalam analisis kinerja simpang adalah software PTV Vissim 

Full Version dan perhitungan Gap Raff and Hunt. Penanganan dari permasalahan 

berupa Junction Metering Adaptive Control dan Junction Metering Fixed Time yang 

kemudian dilakukan perbandingan dengan kondisi eksisting. Variabel pembanding 

berupa tingkat pelayanan, panjang antrian dan waktu tundaan. 

Alternatif penanganan simpang terbaik yaitu Junction Metering Adaptive Control 

karena dapat mengurangi panjang antrian menjadi 75% dan waktu tundaan 17% 

dengan klasifikasi tingkat pelayanan rata-rata simpang adalah A.  

Kata Kunci: Konflik, Junction Metering, Vissim, LOS A 
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ABSTRACT 

Sight distance that’s not suitable with the standard, the queue time and the low 

awareness of vehicle users to give priority to other road users is the reasons for 

the hampered of traffic movements and reducing the use of intersections. The 

Majority of vehicles when heading for or on a minor road use the opponent’s 

lane because there are no dividing markers, this causes conflict namely crossing 

and merging. Based on this, the researchers conducted a study of Junction 

Metering which consisted of control and sensor settings to improve safety for 

road users.  

The method that used for analysis of intersection performance using a 

calculation by PTV software Vissim FullVersion and Gap Raff and Hunt. 

Alternative handling are Junction Metering Adaptive Control and Junction 

Metering Fixed Time and then carried out with existing condition. Variable of 

comparison are level of service, queue length and vehicle delay. 

Alternative treatment selected is Junction Metering Adaptive Control because it 

can reduce the queue length by 75% and vehicle delay by 17% with the average 

level of service the intersection is A. 

Keyword: Conflict, Junction Metering, Vissim, LOS A
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