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INTISARI

Pengujian Kendaraan Bermotor adalah serangkaian kegiatan menguji
dan/atau memeriksa bagian atau komponen Kendaraan Bermotor, Kereta
Gandengan, dan Kereta Tempelan dalam rangka pemenuhan terhadap
persyaratan teknis dan laik jalan. Pada pemeriksaan bagian bawah kendaraan
bermotor Seksi Pengujian Kendaraan Bermotor Kabupaten Kulon progo
mengalami banjir jadi peneliti ingin melakukan inovasi pada pengujian bagian
bawah kendaraan menggunakan alat bantu uji bawah kendaraan menggunakan
mobil robotik yang bertujuan untuk meningkatkan pemeriksaan secara visual
dan manual, transparansi pada pengujian bagian bawah, memberikan
dokumentasi secara jelas, meningkatkan efisiensi pada proses pengujian bagian
bawah kendaraan bermotor agar pelayanan maksimal dan memiliki hasil yang
akurat dan dapat dipertanggung jawabkan.

Dalam penelitian ini menggunakan deskriptif kualitatif dengan alur
identifikasi masalah, perumusan masalah, pengumpulan data, analisis, serta
kesimpulan dan saran.Hasil analisis dapat digunakan untuk meningkatkan mutu
pelayanan khususnya pada pemeriksaan bagian bawah kendaraan dengan alat
bantu mobil robotik.

Hasil analisis dapat disimpulkan bahwa penerapan alat bantu uji bawah
kendaraan menggunakan mobil robotik dalam pemeriksaan bagian bawah
kendaraan bermotor mampu meningkatkan pemeriksaan visual dan manual serta

menunjukan bahwa waktu pemeriksaan lebih cepat dan transparan.

Kata Kunci: Peningkatan pemeriksaan visual dan manual pada Bagian Bawah

Kendaraan Bermotor, Alat Bantu Mobil Robotik
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ABSTRACT

Motorized Vehicle Testing is a series of activities to test and/or inspect
parts or components of Motorized Vehicles, Trailer Trains, and Patch Trains in the
context of compliance with technical requirements and roadworthiness. During
the inspection of the underside of the motor vehicle, the Motor Vehicle Testing
Section of the Kulon Progo Regency experienced a flood so I wanted to innovate
on testing the underside of the vehicle using a vehicle underside test tool using a
robotic car which aims to increase transparency in the underside testing, provide
clear documentation, improve efficiency in the process of testing the underside of
motorized vehicles so that maximum service and has accurate and accountable
results.

In this study using a qualitative descriptive with the flow of problem
identification, problem formulation, data collection, analysis, and conclusions and
suggestions. The results of the analysis can be used to improve service quality,
especially in the inspection of the underside of the vehicle with robotic car tools.

The results of the analysis can be concluded that the application of the
under vehicle test tool using a robotic car in the inspection of the underside of a

motor vehicle shows that the inspection time is faster and transparent.

Keywords: Inspection of the Underside of Motorized Vehicles, Robotic

Car Auxiliaries
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