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INTISARI 

Kebakaran adalah bencana yang dapat diakibatkan oleh faktor manusia, 

faktor teknis, maupun faktor alam, dan kejadiannya tidak dapat diprediksi. 

Kebakaran dapat terjadi akibat membuang kuntung rokok sembarangan, 

konsleting listrik, ledakan tabung gas, dll. Kebakaran juga dapat terjadi pada 

kendaraan, salah satu kejadian adalah kebakaran pada kendaraan bus Rosalia 

Indah yang hangus terbakar, walaupun tidak ada korban pada kejadian 

tersebut. Diketahui, api berasal dari ruang mesin dan mengakibatkan percikan 

api. Setelah mencium bau solar yang kuat di kabin, penumpang meminta 

pengemudi menepi dan segera keluar untuk mengamankan diri. 

Metode penelitian yang digunakan merupakan jenis penelitian dan 

pengembangan atau Research and Development (R&D). Penelitian Research 

and Development (R&D) pada penelitian ini merupakan metode untuk 

menghasilkan dan menyempurnakan produk yang pernah diteliti sebelumnya 

yang hanya memakai satu sensor yaitu sensor asap.  

Pengujian responsifitas flame sensor dilakukan untuk mengetahui 

kinerja sensor, dilakukan 5 kali percobaan dengan titik yang berbeda dengan 

jarak ± 25 cm, semakin besar api yang diuji maka tingkat kesensitifitasan akan 

semakin meningkat. Responsifitas sensor untuk melakukan pendeteksian asap 

dengan jarak maksimal terhadap sumber asap dalam penelitian ini yaitu 25 cm 

membutuhkan waktu 10,2 detik ini menunjukkan penempatan sensor pada 

jarak 25 cm terhadap sumber masih aman. Tergantung dari asap yang 

ditimbulkan semakin banyak dan tebal asap yang dihasilkan objek yang diuji 

maka jangkauan sensor MQ-2 akan semakin jauh. Berarti prototype berjalan 

sesuai program yang telah di rancang.  

Uji coba yang dilakukan masing-masing variable sensor dilakukan 

sebanyak 20 kali dengan jarak 5-25 cm dan menghasilkan rata-rata hasil 

pembacaan sensor api (flame sensor) ,  sensor asap & gas (MQ-2), sensor suhu 

(DHT11), micro servo (motor pintu emergency otomatis), dengan hasil deteksi 

jarak 5 cm (00,81 detik), 10 cm (00,94 detik), 15 cm (01,10 detik), 20 cm 

(01,25 detik), 25 cm (01,53 detik) dan tingkat akurasi dari kinerja alat saat 

bekerja adalah 100%. 

 

Kata Kunci : Kebakaran pada kendaraan,Internet of Things(IoT),flame Sensor, 

sensor MQ-2, ESP 32   
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ABSTRACT 

 Fire is a disaster that can be caused by human factors, technical factors, 

or natural factors, and its occurrence is unpredictable. Fires can occur due to 

carelessly throwing cigarette butts, electrical short circuits, gas cylinder explosions, 

etc. Fires can also occur in vehicles, one incident was the fire on the Rosalia Indah 

bus vehicle which was completely burnt, although there were no victims in that 

incident. It is known, the fire originated in the engine room and resulted in sparks. 

After smelling a strong diesel smell in the cabin, passengers asked the driver to 

pull over and get out immediately to safety. 

The research method used is a type of research and development or 

Research and Development (R&D). Research and Development (R & D) in this 

study is a method for producing and perfecting products that have been previously 

researched using only one sensor, namely a smoke sensor. 

         Flame sensor responsiveness testing was carried out to determine sensor 

performance, carried out 5 experiments with different points with a distance of ± 

25 cm, the bigger the fire being tested, the level of sensitivity will increase. The 

responsiveness of the sensor to detect smoke with a maximum distance from the 

smoke source in this study, which is 25 cm, takes 10.2 seconds, indicating that the 

placement of the sensor at a distance of 25 cm from the source is still safe. 

Depending on the more smoke generated and the thickness of the smoke produced 

by the object being tested, the MQ-2 sensor range will be further away. This means 

that the prototype runs according to the program that has been designed.  

         The trials carried out for each sensor variable were carried out 20 times with 

a distance of 5-25 cm and produced an average reading of the flame sensor, smoke 

& gas sensor (MQ-2), temperature sensor (DHT11), micro servo (automatic 

emergency door motor), with detection results of 5 cm (00.81 seconds), 10 cm 

(00.94 seconds), 15 cm (01.10 seconds), 20 cm (01.25 seconds), 25 cm (01.53 

seconds) and the accuracy level of the tool's performance when working is 100%. 

 

 

Keywords : Fire in vehicle, Internet of Things (IoT), flame Sensor, MQ-2 sensor, 

ESP 32 
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