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INTISARI

Transportasi umum menimbulkan bahaya dan resiko kecelakaan ataupun terganggunya
kenyamanan penumpang. Penyebab bahaya terjadinya kecelakaan dan terganggunya
kenyamanan penumpang adalah jumlah muatan penumpang yang berlebih. Tujuan dengan
dibuatnya rancang bangun ini yaitu untuk mengurangi faktor bahaya yang terjadi pada
transportasi umum yang melebihi kapasitas penumpang serta menentukan pengendaliannya.
Metode penelitian yang digunakan R&D (Research and Development) untuk menghasilkan dan
menyempurnakan produk yang sudah ada dengan menganalisis masalah, desain rancangan,

pengembangan dan implementasi.

Data diperoleh dari hasil observasi dengan cara pencatatan dan pengamatan secara
langsung terhadap rancang bangun yang sudah di implementasikan pada transportasi umum
untuk mendapatkan hasil dokumentasi. Berdasarkan hasil implementasi, sensor E18-D80NK
dan setiap komponen lainnya dapat bekerja dengan baik sebagaimana dengan fungsinya serta
mampu membuat transparansi antara operator dan pengemudi, serta dapat memudahkan
untuk pengawasan dan pengendalian jumlah penumpang pada transportasi umum. Rancang
bangun mampu mengirimkan data ke telegram berupa foto serta data pengemudi dan website

dapat mengirimkan hasil total jumlah penumpang dalam skala perhariannya.

Kata kunci : penumpang, kenyamanan, transparansi, kapasitas.
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ABSTRACT

Public transportation poses a hazard and the risk of accidents or disruptions to passenger
comfort. The cause of the danger of accidents and disruption of passenger comfort is the
excessive number of passengers. The purpose of this design that is to reduce the hazardous
factors that occur in public transportation that exceed passenger capacity and determine their
control. The research method used is R&D (Research and Development) to produce and
improve existing products by analyzing problems, designing designs, developing them, and

implementing them.

Data obtained from observations by recording and direct observation of the designs that
have been implemented on public transportation to obtain documentation results Based on
the implementation results, the E18-DSONK sensor and every other component can work
properly according to their function, are able to create transparency between operators and
drivers, and can make it easier to monitor and control the number of passengers on public
transportation. The design is able to send data to telegrams in the form of photos and driver

data, and the website can send the results of the total number of passengers on a daily scale.

Keywords: passenger, comfort, transparency, capacity.
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