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INTISARI 

 

PT Jasa Marga mengkonfirmasi bahwa kecelakaan yang terjadi di Indonesia 

khususnya di jalan tol 86% disebabkan karena faktor manusia dan 14% 

disebabkan oleh faktor lainnya. Kecelakaan yang terjadi di jalan tol beberapa kali 

merupakan kendaraan berat yang mengalami tabrak belakang. Jenis penelitian 

yang digunakan yaitu Research and Development (R&D) jenis Borg & Gall dengan 

tujuan untuk merancang produk baru dan prosedur yang kemudian secara 

sistematis dilakukan uji coba lapangan di evaluasi dan di sempurnakan sampai 

temuan penelitian memenuhi standar tertentu. Alat ini terdiri dari komponen-

komponen yang saling dihubungkan melalui pemograman ESP32 untuk 

menjalankan komponen sensor-sensor agar bekerja sesuai sistem yang sudah 

dirancang. Prosedur  penggunaan alat ini yaitu dengan cara penguji meletakan 

kendaraan dipermukaan datar, kemudian meletakan alat sejajar dengan lampu 

kendaraan. Alat akan secara otomatis mengukur intensitas cahaya dan tinggi 

lampu belakang kendaraan, lalu penguji memperhatikan hasil pengukuran yang 

tertera pada layar smartphone.  

 

Kata kunci: Intensitas Cahaya, Lampu Belakang, ESP32. 
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ABSTRACT 

 

PT Jasa Marga confirmed that accidents that occur in Indonesia, 

especially on toll roads, 86% are caused by human factors and 14% are 

caused by other factors. Accidents that occur on toll roads several times are 

heavy vehicles that experience rear-end collisions. The type of research used 

is Research and Development (R&D) of the Borg & Gall type with the aim of 

designing new products and procedures which are then systematically field 

tested, evaluated and refined until the research findings meet certain 

standards. This tool consists of components that are interconnected through 

ESP32 programming to run the sensor components to work according to the 

system that has been designed. The procedure for using this tool is by placing 

the vehicle on a flat surface, then placing the tool parallel to the vehicle lights. 

The tool will automatically measure the light intensity and height of the 

vehicle's taillights, then the tester notices the measurement results listed on 

the smartphone screen.  

 

Keywords: Light Intensity, Rear Light, ESP32. 

 


