BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan

Berdasarkan pada proses perancangan, perakitan/pembuatan serta

hasil uji dan pembahasan tentang RANCANG BANGUN PERAGA SISTEM
PENDETEKSI OVERSPEED KENDARAAN PADA RUAS JALAN TOL BERBASIS
IOT dapat diambil beberapa kesimpulan berikut :

1.

Rancang bangun peraga sistem pendeteksi overspeed kendaraan pada
ruas jalan tol berbasis iot dapat disimulasikan sebagai sebuah sistem
pengawasan kecepatan kendaraan yang didesain untuk dapat
mendeteksi kendaraan overspeed yang termonitoring langsung melalui
website. Berikut adalah langkah-langkah pembuatan rancang bangun
peraga sistem pendeteksi overspeed kendaraan pada ruas jalan tol :
perancangan rangkaian komponen pada software fritzing, pembuatan
koding program untuk menjalankan perintah sesuai dengan cara kerja
masing-masing komponen, pengujian komponen dan penguijian alat
untuk mengetahui alat tersebut bekerja sesuai fungsinya atau tidak.
Cara kerja rancang bangun peraga sistem pendeteksi overspeed
kendaraan pada ruas jalan tol berbasis iot didapat mulai dari
pembacaan kecepatan kendaraan oleh sensor HB100 yang kemudian
akan diteruskan ke Arduino Uno untuk menjalankan perintah OLED
menampilkan data (kecepatan dan frequensi) dan dikirimkan oleh
ESP8266 melalui sinyal wifi untuk ditampilkan pada website. Berikut
adalah efektifitas dari rancang bangun peraga sistem pendeteksi
overspeed kendaraan pada ruas jalan tol berbasis iot :
a. Ketika alat mendeteksi kecepatan < 60 km/jam akan dikategorikan
Lowspeed dan Buzzer off
b. Ketika alat mendeteksi kecepatan 60-100 km/jam akan
dikategorikan Normal dan Buzzer off
c. Jika alat mendeteksi kecepatan > 100 km/jam akan dikategorikan
Overspeed, Buzzer on dan ditandai dengan tulisan warna merah.
Hasil validasi dari 4 (empat) ahli, diketahui presentase validasi yang

didapatkan berdasarkan perhitungan skala likert sebesar 89%. Maka
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dapat disimpulkan rancang bangun peraga sistem pendeteksi overspeed
kendaraan pada ruas jalan tol berbasis iot dapat digunakan sebagai

contoh pengembangan dari sistem yang sudah ada.

V.2 Saran
Dari hasil penelitian yang didapat penulis memiliki saran untuk pemanfaatan
serta pengembangan rancang bangun peraga sistem pendeteksi overspeed

kendaraan pada ruas jalan tol berbasis iot, sebagai berikut :

1. Rancang bangun peraga sistem pendeteksi overspeed kendaraan pada
ruas jalan tol berbasis iot dapat dijadikan pengembangan sistem yang
sudah ada, dengan kecepatan kendaraan yang termonitoring langsung
akan memudahkan dalam pemantauan kevcepatan kendaraan pada
ruas jalan tol.

2. Kecepatan angin mempengaruhi pembacaan sensor sehingga desain
perlu disesuaikan agar pembacaan lebih stabil.

3. Sistem ini dapat disambungkan dengan penindakan tilang elektronik

atau langsung dengan sanksi denda terkait dengan aturan yang berlaku.
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