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INTISARI 

Jalur bebas hambatan atau jalan tol menjadi jalur utama penghubung 

transportasi dalam negeri yang setiap harinya dipadati oleh kendaraan 

bermotor. Pada jalur bebas hambatan ini sangat sering ditemukan pengemudi 

yang berkendara dalam kecepatan tinggi, hal ini melanggar ketentuan pada PM 

111 Tahun 2015 Tentang Tata Cara Penetapan Batas Kecepatan, yaitu batas 

kecepatan kendaraan yang ditetapkan pada jalan bebas hambatan paling 

rendah 60 km per jam dalam kondisi arus bebas dan paling tinggi 100 km per 

jam yang mengakibatnya terus meningkatnya jumlah angka kecelakaan pada 

ruas jalan tol dengan sebab akibat pengemudi yang berkendara dengan 

overspeed.  

Salah satu penyebab hal ini terjadi karena kurangnya sistem monitoring 

pada ruas jalan tol yang belum bisa terpantau secara menyeluruh. Berdasarkan 

permasalahan yang ada untuk pengembangan dari sistem sebelumnya, 

menggunakan metode Research and Development (R&D) peneliti membuat 

suatu sistem monitoring kecepatan kendaraan yang  terhubung langsung 

dengan server sehingga dapat mengetahui pengemudi yang melakukan 

pelanggaran (overspeed) untuk menegakan aturan yang sudah ditetapkan. 
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ABTRACT 

 

Freeways or toll roads are the main routes connecting domestic 

transportation which are packed with motorized vehicles every day. On this 

freeway it is very common to find drivers driving at high speeds, this violates 

PM 111 of 2015 concerning Procedures for Setting Speed Limits, namely the 

vehicle speed limit set on the freeway is a minimum of 60 km per hour in free 

flow conditions and a maximum of 100 km per hour which has resulted in the 

continued increase in the number of accidents on toll roads caused by drivers 

driving at overspeed. 

One of the causes of this happening is due to the lack of a monitoring 

system on toll road sections that cannot be monitored thoroughly. Based on the 

existing problems for the development of the previous system, using the 

Research and Development (R&D) method, researchers created a vehicle speed 

monitoring system from wheel rotation and connected directly to the server so 

that it can find out drivers who commit violations (overspeed) to enforce 

established rules. 


