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BAB V  

PENUTUP 

  Kesimpulan V.1

  Berdasarkan uraian perancangan, pembuatan, dan pembahasan 

tentang Rancang Bangun Alat Bantu Peringatan Kedatangan Kendaraan 

Dari Arah Berlawanan Di Tikungan Berbasis Arduino Uno R3 dapat 

disimpulkan : 

1. Rancang bangun alat bantu peringatan kedatangan kendaraan dari 

arah berlawanan di tikungan berbasis Rrduino Uno R3 dapat 

terealisasi menjadi sebuah rancangan alat dan dapat disimulasikan 

secara langsung dilapangan. Berikut tahapan pembuatan Rancang 

bangun Alat Bantu Peringatan Kedatangan Kendaraan Dari Arah 

Berlawanan Di Tikungan Berbasis Arduino Uno R3 : 

Persiapan alat dan bahan, pembuatan program (coding)  pada 

Arduino IDE, pembuatan skema kelistrikan pada Fritzing, perakitan 

komponen alat, dan tahapan akhir melakukan pengujian alat untuk 

mengetahui apakah alat dapat berfungsi dengan baik atau tidak. 

2. Pengujian alat dilakukan untuk mengetahui kinerja dari masing-

masing komponen sesuai dengan desain cara kerja. Hasil kinerja 

sensor ultrasonik mendeteksi obyek, kemudian speaker akan 

mengeluarkan bunyi, led akan menyala merah dan hijau. Ketika 

sensor tidak mendeteksi keberadaan kendaraan, maka speaker tidak 

akan mengeluarkan suara dan led akan menyala warna hijau. 

3. Sekenario penempatan yaitu menentukan jarak penempatan alat 

antara jarak sensor ultrasonik dengan bagian badan jalan berjarak 

1,5 meter dan sensor ultrasonik dengan indikator peringatan yang 

berjarak 8 meter yang berada di tikungan jalan. 
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 Saran V.2

Dari hasil penelitian dan uji coba yang telah dilakukan, masih 

terdapat kekurangan dalam berbagai hal. Beberapa saran yang dapat 

disampaikan adalah sebagai berikut:  

1. Penggunaan Arduino Uno R3 sangatlah sensitive karena saat salah 

memasangkan kabel power akan mengakibatkan kosleting dan 

terbakar yang kemungkinan terparahnya adalah membuat komponen 

lainya menjadi tersambar arus kosleting dan tidak dapat digunakan 

kembali. Memperhatikan sumber daya maksimal dan minimal yang 

diperlukan oleh Arduino Uno R3 agar tidak terjadi kosleting. 

2. Perlu dilakukan penelitian lanjutan mengenai ketahanan komponen alat 

tehadap berbagai kondisi lingkungan. 

3. Untuk penelitian selanjutnya peneliti dapat menambahkan atau 

mengganti komponen lain yang dapat menyempurnakan fungsi dari 

rancang bangun agar mendapatkan hasil yang maksimal.  
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