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INTISARI 

Kecelakaan lalu-lintas merupakan suatu peristiwa dijalan yang tidak 

terduga dan tidak disengaja yang mengaitkan kendaraan dengan atupun tanpa 

pengguna jalan lain yang menyebabkan korban manusia serta kerugian materi. 

Kecelakaan kendaraan sering juga terjadi pada jalan yang memiliki tikungan. 

Tikungan merupakan sudut lancip dengan tingkat kesulitan disaat kendaraan 

melintas yang membuat pengendara harus lebih waspada dalam melewati jalan 

seperti ini. Oleh sebab itu, penelitian ini berupaya untuk menghadirkan solusi 

alternatif guna meningkatkan keselamatan pengguna jalan khususnya pada jalan 

tikungan. Tujuan dari penelitian ini untuk menciptakan sebuah alat bantu 

peringatan kedatangan kendaraan dari arah berlawanan di tikungan berbasis 

Arduino Uno R3. Dimana indikator peringatan sebelumnya hanya menggunakan 

cermin cembung yang menghasilkan pantulan objek yang akan terlihat ketika 

kendaraan mendekati tikungan.  

Metode yang digunakan dalam penelitian ini yaitu Research and 

Development (R&D). Penelitian akan dilakukan dengan tahapan-tahapan dari 

metode Research and Development sebagai berikut; Research and information 

colleting, Planning, Develop preliminary from of product, Main field testing, 

Operational product revision. Adapun komponen yang digunakan dalam 

penelitian ini antara lain; arduino uno r3, speaker, lampu led, relay dan sensor 

ultrasonik hc-sr04. 

 Penelitian ini menghasilkan produk berupa alat pendeteksi kedatangan 

kendaraan di tikungan yang mempunyai output led dan speaker sebagai indikator 

peringatan. Metode kerja dari alat ini yaitu ketika sensor ultrasonik menangkap 

kedatangan kendaraan yang melewati sensor dari arah berlawanan maka logika 

high akan diproses oleh Arduino Uno R3 sehingga memerintahkan untuk 

menyalakan led warna merah dan membunyikan speaker yang berbunyi sirine 

pada pengendara agar berhati-hati sebab diarah berlawanan terdapat kendaraan 

yang akan melewati tikungan dan ketika sensor tidak menangkap kedatangan 

kendaraan maka led akan berwarna hijau dan speaker tidak berbunyi. 

Kata kunci : Mikrokontroler Arduino Uno R3, Rancang Bangun, Jalan Tikungan, 

Sensor Ultrasonik  HC-SR04  
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ABSTRACK 

A traffic accident is an unexpected and unintentional road event involving 

vehicles with or without other road users causing human casualties and material 

losses. Vehicle accidents often also occur on roads that have bends. A bend is an 

acute angle with a level of difficulty when passing vehicles, which makes drivers 

have to be more vigilant when passing through a road like this. Therefore, this 

research seeks to present alternative solutions to improve the safety of road 

users, especially on corner roads. The purpose of this research is to create an 

Arduino Uno R3-based warning tool for vehicles coming from the opposite 

direction around the corner. Where previous warning indicators only used convex 

mirrors which produced reflections of objects that would be seen when the 

vehicle approached a bend. 

The method used in this research is Research and Development (R&D). 

Research will be carried out with the stages of the Research and Development 

method as follows; Research and information colleting, Planning, Develop 

preliminary from product, Main field testing, Operational product revision. The 

components used in this study include; arduino uno r3, speaker, led light, relay 

and ultrasonic sensor hc-sr04. 

This research produces a product in the form of a vehicle arrival detector 

at the bend that has an LED output and a speaker as a warning indicator. The 

working method of this tool is that when the ultrasonic sensor catches the arrival 

of a vehicle passing through the sensor from the opposite direction, the high 

logic will be processed by Arduino Uno R3 so that it instructs the red LED to turn 

on and sounds a speaker that sounds a siren to motorists to be careful because 

there are in the opposite direction the vehicle will pass the bend and when the 

sensor does not detect the arrival of the vehicle, the led will turn green and the 

speaker will not sound. 

Keywords: Arduino Uno R3 Microcontroller, Design, Bend Road, Ultrasonic 

Sensor HC-SR04


