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INTISARI 

 

Kendaraan di indonesia merupakan bagian penting dalam melakukan 

pemindahan orang atau barang dari satu tempat ketempat tujuan salah satunya 

angkutan barang  box. Namun minimnya keamanan kendaraan angkutan barang 

box selalu menjadi sasaran aksi pembobolan muatan barang di kawasan Jalan 

Perniagaan Barat Roa Malaka Tambora jakarta Barat, Pelaku pencurian barang dari 

mobil barang box yang sedang melakukan perjalanan. Oleh karna itu diperlukan 

adanya suatu sistem keamanan yang bisa memberikan informasi kepada 

pengemudi saat pintu belakang kendaraan di bobol yaitu Alat Pendeteksi 

Keamanan Pada Kendaraan Angkutan Brang Box Berbasis Iot Menggunakan 

Telegram alat ini dapat mendeteksi pergerakaan dari pencuri tersebut dan barang 

bukti akan di kirimkan melalu Telegram. 

Metode Penelitian yang digunakan pada penelitian ini  adalah penelitian 

mengadopsi metode R&D model ADDIE yaitu Analize (analisis), Design 

(perancangan), Development (Pengembangan), Implementasi (penerapan) and 

Evaluation (penilaian) model acuan (ADDIE). Dalam pelaksanaan perancangan Alat 

Pendeteksi Keamanan Pada Kendaraan Angkutan Brang Box Berbasis Iot 

Menggunakan Telegram  Menggunakan Mikrokontroler Esp32 Cam dan Node MCU 

serta sensor PIR. 

Alat pendeteksi Keamanan angkutan barang box bekerja dengan baik, dengan 

Menggunakan Sensor PIR yang dilakukan pengujian dan diterapkan  langsung 

pada kendaraan angkutan barang box. Alat mampu mengrimkan pesan telegram 

berupa pesan,lokasi serta foto pembobolan tersebut.  

 

Kata Kunci : Keamanan, Iot, Telegram 
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ABSTRACT 
 

Vehicles in Indonesia are an important part of moving people or goods from 

one place to the destination, one of which is the transportation of boxed goods. 

However, the lack of security for boxed goods transport vehicles has always been 

the target of burglary of goods cargo in the area of Jalan Perniagaan Barat Roa 

Malaka Tambora, West Jakarta, perpetrators of goods theft from boxed goods cars 

that are traveling. Therefore, it is necessary to have a security system that can 

provide information to the driver when the back door of the vehicle is broken into, 

namely a Security Detection Tool on Iot-Based Brang Box Transport Vehicles. Using 

Telegram, this tool can detect the movement of the thief and evidence will be sent 

via Telegram. 

The research method used in this research is research adopting the ADDIE 

model R&D method, namely Analysis, Design, Development, Implementation, and 

Evaluation (assessment) of the reference model (ADDIE). In implementing the 

design of a Security Detection Tool on Iot-Based Goods Transport Vehicles Using 

Telegram Using the Esp32 Cam Microcontroller and MCU Node and PIR sensors. 

The safety detection tool for boxed goods transport works well by using a 

PIR sensor which is tested and applied directly to boxed goods transport vehicles. 

The tool is capable of sending telegram messages in the form of messages, 

locations, and photos of the break-in. 
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