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INTISARI

Kebakaran adalah bencana yang disebabkan beberapa faktor diantaranya
faktor manusia, faktor teknis maupun faktor alam. Kebakaran bus sering terjadi
dikarenakan korsleting yang disebabkan masalah kebocoran saluran bahan bakar.
Kebakaran yang terjadi pada bus sering menelan korban jiwa, disebabkan
kurangnya pengetahuan terhadap penggunaan alat keselamatan yang di fasilitasi
di setiap bus. Dalam keamanan perjalanan bus juga telah disediakan APAR (alat
pemadam api ringan), dan palu pemecah kaca yang dapat digunakan jika terdapat
ancaman bahaya kebakaran ataupun kecelakaan lainnya di dalam bus. Selain itu
juga ada pintu darurat sebagai pilihan proses evakuasi jika terjadi kecelakaan.
Tidak semua orang bisa menggunakan sarana keselamatan yang berada di dalam
bus. Dikarenakan terjadi kepanikan yang mengakibatkan tidak sempat membaca
arahan atau instruksi saat terjadi evakuasi dalam keadaan mendesak atau darurat.

Research and Development (R&D) yaitu metode yang dimana penelitian
tersebut digunakan untuk menghasilkan sebuah produk tertentu dan menguji
keefektifan metode tersebut. Research and Development bertujuan untuk
menghasilkan sebuah rancang bangun alat pemecah kaca, water mist dan pintu
otomatis saat terjadi kebakaran pada bus berbasis arduino dan penguijian hasil

kerja alat.

Penelitian ini dibuat dan diuji coba dengan simulasi kebakaran
menggunakan sensor suhu DHT 11 dan sensor api sebagai inputnya. alat dalam
penelitian ini  dapat memecahkan kaca polos dengan ketebalan
2mm,4mm,5mm,6mm. dengan jarak 5cm. memadamkan api menggunakan
sprayer selang, dan membuka pintu secara otomatis jika sensor api terbaca
terjadinya suatu nyala api.

Kata Kunci : kebakaran, pemecah kaca, water mist, pintu otomatis
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ABSTRACT

Fire is a disaster caused by several factors including human factors,
technical factors and natural factors. Bus fires often occur due to short circuits
caused by fuel line leakage problems. Fires that occur on buses often claim lives,
due to a lack of knowledge about the use of safety equipment that is facilitated on
each bus. In the safety of bus travel, an APAR (light fire extinguisher) has also
been provided, and a glass breaker hammer that can be used if there is a threat
of fire hazard or other accidents on the bus. In addition, there is also an emergency
door as an option for the evacuation process in the event of an accident. Not
everyone can use the safety devices on the bus. Because there was panic which
resulted in not having time to read directions or instructions during an evacuation

in an urgent or emergency situation.

Research and Development (R&D) is a method in which research is used
to produce a particular product and test the effectiveness of the method. Research
and Development aims to produce a design for a glass breaker, water mist and
automatic door in the event of a fire on an Arduino-based bus and test the work

of the tool.

This research was made and tested by simulating a fire using a DHT 11
temperature sensor and a fire sensor as input. The tools in this study can break
plain glass with a thickness of 2mm, 4mm, 5mm, 6mm. with a distance of 5cm.
extinguish the fire using a hose sprayer, and open the door automatically if the fire

sensor reads that there is a flame.

Keywords : fire, glass breaker, water mist, automatic door
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