BAB V
PENUTUP

V.1 Kesimpulan
Berdasarkan uraian dari proses pembuatan dan pengujian * Prototype
Alat Peringatan Kecepatan Kendaraan Berbasis Mikrokontroler” dapat

disimpulkan:

1. Prototype Alat Peringatan Kecepatan Kendaraan Berbasis Mikrokontroler
diberi sumber daya Baterai 9 vo/t dengan 2 sensor sebagai input yaitu
Sensor Infrared dan Sensor MPU 6050 kemudian data pembacaan dari
sensor akan diproses pada Arduino Uno yang telah diprogram. Arduino
akan menampilkan hasil pembacaan sensor pada LCD I2Cserta Buzzer dan
LED sebagai Output untuk peringatan. Untuk alat peraga terdiri dari
komponen seperti : Baterai, Motor DC, Potensiometer, dan Transistor.

2. Alat ini memberi peringatan hanya ketika batas kedua sensor tercapai yakni
kemiringan alat terdeteksi < -10° (posisi kendaraan menurun) dan
kecepatan lebih besar dari 40 km/jam. Nilai pembacaan sensor MPU 6050
terdapat rata-rata perbedaan pembacaan sebesar 4% dan nilai sensor
Infrared terdapat rata-rata perbedaan pembacaan untuk kondisi cahaya
sekitar terang sebesar 2% atau 28,3 rpm dan kondisi cahaya sekitar gelap

rata-rata sebesar 2% atau 43,3 rpm.

V.2 Saran

1. Prototype Alat Peringatan Kecepatan Kendaraan Berbasis Mikrokontroler
masih dalam taraf pengembangan dan perlu penelitian lebih lanjut agar
dapat diterapkan dan digunakan pada kendaraan langsung.

2. Pada penelitian selanjutnya dapat menggunakan sensor yang tidak mudah
terganggu oleh cahaya sekitar dalam membaca kecepatan sebagai
pengganti sensor Infrared.

3. Pengembangan lebih lanjut dapat menggunakan Arduino Nano agar lebih

ekonomis dan ukuran yang minim.
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