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INTISARI 

 

Kecelakaan kendaraan bermotor dipengaruhi oleh beberapa faktor seperti 
faktor manusia, geometrik jalan, dan kendaraan itu sendiri dengan sebab kejadian 
kecelakaan adalah kecepatan tinggi dan mengantuk. Senior investigator Komisi 

Nasional Keselamatan Transportasi (KNKT) Achmad Wildan mengatakan 
bahwa hampir 90% lebih kecelakaan bus dan truk karena rem blong terjadi 
di jalanan menurun dan semuanya terjadi karena pengemudi mengabaikan 

teknik pengereman. Perilaku berkendara di jalan menurun dengan kecepatan 
tinggi memiliki potensi kecelakaan karena pengaruh gaya gravitasi dan juga 

kemiringan jalan yang dapat menambah kecepatan kendaraan. Penelitian 
sebelumnya yang dilakukan oleh Marhamah Usman pada tahun 2019 tentang 
implementasi metode PWM untuk peringatan batas kecepatan pada kendaraan 

berbasis mikrokontroler dan menghasilkan alat peringatan kecepatan. Pada 
penelitian ini membahas Prototype Alat Peringatan Kecepatan Kendaraan Berbasis 

Mikrokontroler yang akan mengukur kecepatan roda serta kemiringan alat 
tersebut, putaran motor akan dihitung menggunakan sensor infrared dan 
kemiringan alat akan diukur menggunakan sensor Mpu 6050.  Penelitian ini 

merupakan pengembangan atau Research and Development dengan tujuan dapat 
menghasilkan sebuah alat/ produk yang baru dan lebih berkembang. Prototype 
Alat Peringatan Kecepatan Kendaraan Berbasis Mikrokontroler ini terdiri dari 

komponen seperti : Baterai 9 volt, Sensor Infrared, Sensor MPU 6050, LCD I2C, 
Buzzer, dan LED. Alat ini memberi peringatan berupa nyala Buzzer dan lampu LED  
hanya ketika terdeteksi kemiringan pada alat tersebut lebih kecil dari -10° (posisi 
kendaraan menurun) dan kecepatan lebih besar dari 40 km/jam. Kinerja Prototype 
Alat Peringatan Kecepatan Kendaraan Berbasis Mikrokontroler ini telah bekerja 

sesuai program yang dirancang. 
 

 
 

Kata Kunci: Peringatan Kecepatan, Batas Kecepatan, Sensor Infrared,  
Sensor MPU 6050. 



xv 
 

ABSTRACT 

 

Motor vehicle accidents are influenced by several factors such as human 
factors, road geometry, and the vehicle itself with the causes of accidents being 
high speed and drowsiness. National Transportation Safety Commission (KNKT) 
senior investigator Achmad Wildan said that nearly 90% more bus and truck 
accidents due to failed brakes occur on downhill roads and all of this happens 
because drivers ignore braking techniques. Driving behavior on downhill roads at 
high speed has the potential for accidents due to the influence of gravity and also 
the slope of the road which can increase vehicle speed. Previous research 
conducted by Marhamah Usman in 2019 regarding the implementation of the PWM 
method for warning speed limits on microcontroller-based vehicles and producing 
speed warning devices. This research discusses the Prototype of a Microcontroller-
Based Vehicle Speed Warning Device which will measure the wheel speed and the 
inclination of the tool, the motor rotation will be calculated using an infrared sensor 
and the inclination of the tool will be measured using the Mpu 6050 sensor. This 
research is a Research and Development with the aim of producing a tool/product 
that is new and more developed. The prototype of this Microcontroller-Based 
Vehicle Speed Warning Device consists of components such as: 9 volt battery, 
Infrared Sensor, MPU 6050 Sensor, I2C LCD, Buzzer, and LED. This tool gives a 
warning in the form of a buzzer and LED light only when it detects a tilt of the tool 
that is less than -10° (lowered vehicle position) and a speed greater than 40 
km/hour. The performance of this Microcontroller-Based Vehicle Speed Warning 
Prototype has worked according to the program designed. 

 
 

Keywords: Speed Warning, Speed Limit, Infrared Sensor, MPU 6050 Sensor.


