BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

V.1. Kesimpulan

Berdasarkan hasil dari perancangan, pembuatan, pengujian dan

pembahasan tentang Prototype Alat Pendeteksi Pelanggar Kelas Jalan III

Berdasarkan Muatan Sumbu Terberat Dan Tinggi Kendaraan dapat diambil

kesimpulan antara lain:

1.

Rancangan Prototype Alat Pendeteksi Pelanggar Kelas Jalan III Berdasarkan
Muatan Sumbu Terberat Dan Tinggi Kendaraan terdiri dari /input sensor /oad
cell dan sensor ultrasonik, kemudian kontrol process Arduino dengan output
LCD dan buzzer.

Cara kerja prototype alat pendeteksi pelanggar kelas jalan III dapat
diperoleh dari sensor ultrasonik yang mengukur tinggi kendaraan dan sensor
load cell yang mengukur berat sumbu kendaraan, kemudian LCD akan
menampilkan hasil pengukuran kedua sensor. Ketika hasil pengukuran salah
satu sensor melebihi parameter yang telah ditentukan yaitu 30 cm atau
1.800 gr maka LCD akan menampilkan peringatan "MELANGGAR" dan buzzer
akan berbunyi. Selanjutnya jika hasil pengukuran sensor tidak melebihi 30
cm dan 1.800 gr maka LCD akan menampilkan “SESUAI” dan buzzer tidak
berbunyi. Sensor /oad cell dan sensor ultrasonik yang digunakan memiliki
persentase akurasi yang baik dimana sensor /load cel/ memiliki rata-rata
tingkat error sebesar 2,1% dan sensor ultrasonik memiliki rata-rata tingkat
error sebesar 3%. Kemudian kinerja output juga bekerja sesuai dengan
konsep yang telah dirancang seperti pada LCD menampilkan hasil
pengukuran dan menampilkan hasil sesuai/ melanggar, kemudian buzzer

juga berfungsi dengan baik.
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V.2, Saran
Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan terhadap Prototype Alat
Pendeteksi Pelanggar Kelas Jalan III Berdasarkan Muatan Sumbu Terberat dan
Tinggi Kendaraan, agar dapat dikembangkan pada penelitian selanjutnya

disarankan :

1. Pada penelitian selanjutnya dapat ditambahkan pengukuran panjang dan
lebar kendaraan guna mengetahui pelanggar kelas jalan III selain dilihat dari
tinggi kendaraan dan muatan sumbu terberat.

2. Pada penelitian selanjutnya diharapkan dapat diterapkan pada kondisi yang
sesungguhnya guna memberi peringatan terhadap pelanggar kelas jalan III.

3. Dapat dilakukan pengembangan alat lebih lanjut agar meningkatkan fungsi
dan kinerja alat lebih sempurna dari alat sebelumnya.

4. Pada penelitian selanjutnya dapat ditambahkan sampel yang lebih banyak

pada proses kalibrasi sensor agar mengetahui tingkat akurasi sensor.
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