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INTISARI

Pengiriman barang dengan kendaraan pengangkut barang yang berbeda
ukuran seringkali menemui kendala berupa keterbatasan kelas jalan dan lebar
jalan dari jaringan jalan yang ada. Secara umum, sering dijumpai kendaraan
kelas jalan I maupun kelas jalan II melintas pada kelas jalan III. Peristiwa
tersebut rawan terjadinya kecelakaan dan dapat mengakibatkan kemacetan
panjang. Dari latar belakang tersebut, peneliti membuat prototype alat
pendeteksi pelanggar kelas jalan III berdasarkan muatan sumbu terberat dan

tinggi kendaraan.

Jenis penelitian yang digunakan dalam penelitian ini yaitu penelitian
Research and Development (R&D) yang bertujuan untuk menghasilkan produk
baru atau meningkatkan produk yang sudah ada. Tujuan dari penelitian ini yaitu
untuk mengetahui tahapan — tahapan dalam proses pembuatan alat, cara kerja
alat, dan hasil uji coba alat pendeteksi pelanggar kelas jalan III berdasarkan

muatan sumbu terberat dan tinggi kendaraan.

Prototype alat pendeteksi pelanggar kelas jalan III terdiri dari /nput yaitu
Sensor Load cell dan Sensor Ultrasonik, kemudian kontrol proses Arduino dengan
output berupa LCD dan buzzer. Cara kerja rangkaian yaitu pada sensor akan
mengukur tinggi dan berat sumbu kendaraan yang nantinya hasil pengukuran
akan ditampilkan secara digital melalui layar LCD, kemudian LCD akan
menampilkan sesuai/ melanggar dan buzzer akan memberi peringatan berupa
bunyi. Berdasarkan hasil yang diperoleh alat rancang bangun bekerja sesuai

dengan konsep yang telah dirancang peneliti.

Kata kunci: Kelas Jalan, Arduino, Sensor Ultrasonik, Sensor Load Cell
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ABSTRACT

Delivery of goods by vehicles of different sizes often encounters obstacles
in the form of limited road classes and road widths of the existing road network.
In general, it is common to find road class I and road class II vehicles passing on
road class III. These events are prone to accidents and can lead to long traffic
Jjams. From this background, the researchers made a prototype of a road class IIT
violators detection tool based on the heaviest axle load and vehicle height.

The type of research used in this study is Research and Development
(R&D) research which aims to produce new products or improve existing
products. The purpose of this research is to find out the stages in the process of
making the tool, how the tool works, and the results of testing the class III

offender detection tool based on the heaviest axle load and vehicle height,

The prototype of the class III violating detection device consists of inputs,
namely the Load cell Sensor and Ultrasonic Sensor, then the Arduino process
control with the output in the form of an LCD and a buzzer. The way the circuit
works is that the sensor will measure the height and weight of the axle of the
vehicle which later the measurement results will be displayed digitally via the
LCD screen, then the LCD will display compliance / violation and the buzzer will
give a warning in the form of a sound. Based on the results obtained, the design

tool works according to the concept that has been designed by the researcher.

Keywords: Road Class, Arduino, Ultrasonic Sensor, Load Cell Sensor
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