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INTISARI

Berdasarkan data dari Kepolisian Republik Indonesia dalam rentang waktu
2020-2021 setidaknya angka kecelakaan di Indonesia mengalami peningkatan
dengan total kecelakaan mencapai 103.645 kasus kecelakaan dengan korban
meninggal lebih dari dua puluh ribu pada tiap tahunnya. Salah satu faktor
kecelakaan pada kendaraan mobil Isuzu Panther yang dikendarai oleh anggota TNI
yang mengalami kecelakaan di daerah Bandung yang disebabkan oleh
speedometer mobil yang rusak sehingga pengemudi tidak dapat mengetahui
seberapa besar kecepatan mobil yang dikendarainya sehingga mengakibatkan
kecelakaan. Maka dari itu speedometer menjadi salah satu komponen yang penting
sehingga terciptanya alat pengukur kecepatan dan sistem navigasi pada kendaraan
bermotor. Penelitian ini bertujuan untuk menghasilkan alat ukur kecepatan dan
sistem navigasi portable berbasis raspberry. Rancang bangun alat ini memiliki
komponen utama yang terdiri dari mikrokontroler Raspberry Pi 3 B+, Arduino nano,
optocoupler sensor Im393, dan lcd waveshare. Komponen tersebut akan
menghasilkan display pada lcd waveshare berupa kecepatan kendaraan, waktu
kendaraan melaju, jarak total kendaraan, dan data record selama kendaraan
melaju. Alat tersebut akan diuji dengan kecepatan variabel yaitu 10 km/jam, 20
km/jam, dan 30 km/jam.

Kata Kunci: Speedometer, Alat Ukur, Raspberry Pi 3 B+, Arduino Nano,
LCD Waveshare, Optocoupler LM393
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ABSTRACT

Based on data from the Indonesian National Police, in the 2020-2021
period, at least the number of accidents in Indonesia has increased with a total of
103,645 accident cases with more than twenty thousand deaths each year. One of
the accident factors in the Isuzu Panther car driven by a TNI member who had an
accident in the Bandung area was caused by a broken car speedometer so that
the driver could not know how fast the car he was driving was causing an accident.
Therefore the speedometer is one of the important components so as to create a
speed measuring device and navigation system for motorized vehicles. This study
aims to produce a speed measuring device and a portable navigation system based
on raspberries. The design of this tool has main components consisting of a
Raspberry Pi 3 B+ microcontroller, Arduino nano, optocoupler sensor Im393, and
waveshare Icd. This component will produce a display on the waveshare LCD in
the form of vehicle speed, time the vehicle was moving, the total distance of the
vehicle, and record data while the vehicle was moving. The tool will be tested with
variable speeds, namely 10 km/hour, 20 km/hour, and 30 kmy/hour.

Keywords: Speedometer, Measuring Instrument Arduino Nano,
Waveshare LCD, Optocoupler LM393
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