V.1

V.2

BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

Berdasarkan uraian perancangan desain, perakitan, pengujian dan

pembahasan tentang Rancang Bangun Alat Bantu Pemastian Kelurusan
dan Pengukur Kecepatan (PAK URCEP) Pada Uji Side Slip Tester maka

dapat ditarik kesimpulan antara lain:

a.

Rancang bangun alat bantu pemastian kelurusan dan pengukur
kecepatan pada uji side slijp tester ini menggunakan metode Research
and Development pemodelan Borg & Gall. Tahapan penelitian
meliputi Potensi dan Masalah, Pengumpulan Data, Desain Alat, Revisi
Desain, Uji Coba Alat.

Cara kerja alat bantu pemastian kelurusan kendaaran yaitu alat
diposisikan lurus side sljp tester kemudian dinyalakan. Letakkan pada
dashboard atau permukaan yang lurus. Hasil pengukuran muncul
pada LCD dan LED. Sedangkan cara kerja alat bantu pengukur
kecepatan yaitu memposisikan box 1 di awal dan box 2 di akhir side
slip tester kemudian dinyalakan. Pastikan kendaraan melintasi box 1
hingga box 2. Hasil pengukuran muncul pada LCD dan buzzer.
Efisiensi waktu alat bantu pengujian side slip tester ini membutuhkan
waktu lebih yaitu dengan rata-rata selisih 4.89 detik atau 46%.
Sedangkan untuk efisiensi hasil uji lebih akurat yaitu sebesar rata-
rata selisih 0.69 mm/m atau 48,59%.

Saran

Berdasarkan penelitian dan saran dari penguji kendaraan bermotor,

peneliti memberikan beberapa saran agar dapat dikembangkan pada

penelitian selanjutnya yaitu:

1.

Penambahan pengaturan jarak pada alat bantu pengukur kecepatan
agar dapat disesuaikan pada beberapa merek side slip tester.
Penggunaan baterai yang memiliki kapasitas lebih besar sehingga
dapat digunakan lebih lama.

Peningkatan kualitas sensor atau menggunakan jenis sensor yang

berbeda untuk mengidentifikasi kendaraan yang melintas pada alat
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bantu pengukuran kecepatan sehingga dapat meningkatkan
keakuratan ketika mengidentifikasi kendaraaan.

Penggunaan jenis sensor yang berbeda sehingga pemastian
kelurusan dapat dilakukan di luar kendaraan atau dari depan
kendaraan tanpa harus memindahkan ke kendaraan lain supaya

dapat meningkatkan efisiensi waktu.
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