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INTISARI 

Side slip tester digunakan untuk mengetahui penyimpangan roda depan. 

Pelaksanaaan uji side slip tester masih kurang sesuai standar pelaksanaan. 

Pengujian hanya dengan bantuan garis lurus sedangkan kendaraan  memiliki 

lebar yang berbeda-beda. Pengujian dilakukan tanpa memperhatikan kecepatan 

kendaraan saat melintas plat side slip tester. Penelitian ini dilakukan untuk 

merancang bangun alat yang dapat membantu penguji untuk memastikan posisi 

kendaraan lurus dengan plat dan mengetahui kecepatan kendaraan saat melintas 

plat side slip tester.  

Penelitian ini menggunakan metode Research and Development (R&D). 

Rancang bangun alat bantu pada uji side slip tester ini terdiri alat bantu 

pemastian kelurusan kendaraan menggunakan input sensor gyroscope dengan 

output LCD dan LED. Alat bantu pengukur kecepatan menggunakan input sensor 

ultrasonik dengan output LCD dan buzzer.  

Hasil penelitian menunjukkan bahwa alat bantu pada uji side slip tester 

meningkatkan efektifitas hasil pengujian dengan rata-rata selisih 0.69 mm/m 

atau sebesar 48% daripada pengujian tanpa alat bantu. Namun untuk efisiensi 

waktu lebih lama daripada tanpa alat bantu yaitu dengan rata-rata sebesar 4.89 

detik atau sebesar 46%. 

Kata Kunci : Side Slip Tester, Kincup Roda Depan, Arduino, Kelurusan, 

Kecepatan.  
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ABSTRACT 

Side slip tester is used to know the deviation of front wheels. 

Implementation of the side slip tester is still not suitable with the implementation 

standards. Testing is only with the help of straight lines while the vehicles have 

different widths. The test is carried out without regardless speed of the vehicle 

when crossing the side slip tester plate. This research was conducted a tool 

which can help the tester to ensure the position of the vehicle is straight with the  

plate and determine the speed of the vehicle when passing the plate side slip 

tester.  

This research uses the Research and Development (R&D) method. The tool 

for  side slip tester test consists of a tool for ensuring vehicle alignment using a 

gyroscope sensor input with LCD and LED output. Then the speed measuring tool 

uses an ultrasonic sensor input with an LCD output and a buzzer.  

Based on the results of the research showed that the side slip tester tool 

increases the effectiveness of the test results with an average difference of 0.69 

mm/m or 48% compared to the test without tools. However, for time efficiency it 

is longer than without tools, with an average of 4.89 seconds or 46%. 

Keywords: Side Slip Tester, Front Wheel Rim, Arduino, Straightness, Speed.  


