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INTISARI 

 

Penggunaan alat uji Speedometer Tester yang ada saat ini belum 

sepenuhnya diterapkan pada unit pengujian kendaraan bermotor. Salah satu 

peyebabnya yaitu peralatan uji yang terkendala karena terjadinya kerusakan 

yang disebabkan oleh penggunaan dalam jangka waktu lama. Pada penelitian ini 

membahas mengenai rancang bangun alat pengukur kecepatan berbasis 

mikrokontroler sebagai alternatif penggunaan alat uji pada pengujian 

speedometer ketika terjadi masalah berupa kersakan pada alat uji di Unit 

Pengujian Kendaraan Bermotor. Jenis penelitian ini merupakan pengembangan 

atau Reasearch and Development (R&D) yang bertujuan untuk menghasilkan 

produk baru atau meningkatakan produk yang sudah ada. Rancang Bangun Alat 

Pengukur Kecepatan Berbasis Mikrokontoler terdiri dari input yaitu Sensor Infared 

proxlimity, kemudian kontol proses Arduino dengan ouput LCD yang terhubung 

dengan Thermal Printer yang dapat mecetak hasil pengukuran. Berdasarkan Hasil 

uji coba alat rancang bangun alat pengukur kecepatan pada unit pengujian 

kendaraan bermotor berbasis mikrokontroler diperoleh tingkat keberhasilan rata-

rata 97,9 %, dan rata-rata penyimpangan sebesar 2,1 %. Kinerja Rancang 

Bangun Alat Pengukur Kecepatan Berbasis Mikrokontroler dapat berfungsi sesuai 

dengan program yang dirancang. 

 

 

 

 

 

Kata Kunci : Speedometer Tester, kecepatan, Mikrokontroler, Arduino, Sensor 

Infrared proxlimity. 
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ABSTRACT 

 

The use of the Speedometer Tester test equipment that is currently 

available has not been fully implemented in motorized vehicle testing units. One 

of the causes is the test equipment which is constrained due to damage caused 

by long-term use. This research discusses the design of microcontroller-based 

speed measuring devices as an alternative to the use of test equipment in 

speedometer testing when problems occur in the form of damage to the test 

equipment in the Motor Vehicle Testing Unit. This type of research is 

development or Research and Development (R&D) which aims to produce new 

products or improve existing products. Design of a Microcontroller-Based Speed 

Measuring Device consisting of an input, namely an Infared Proxlimity Sensor, 

then an Arduino process control with an LCD output connected to a Thermal 

Printer which can print measurement results. Based on the test results of the 

design tool for speed measuring devices on microcontroller-based motorized 

vehicle testing units, an average success rate of 97.9% was obtained, and an 

average deviation of 2.1%. The design performance of a microcontroller-based 

speed measuring device can function according to the program designed. 

 

 

 

 

Keywords : Speedometer Tester, speed, Microcontroller, Arduino, Infrared 

Proxlimity Sensor. 

 

 

 


