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ABSTRAK 

Tingginya mobilitas dalam pendistribusian barang dari produsen ke 

konsumen di Indonesia menyebabkan banyak pengguna kendaraan barang yang 

ingin memotong biaya pengiriman barang dengan membawa muatan secara 

berlebihan dan membuat kendaraan barang tersebut dalam keadaan overloading 

atau kelebihan muatan. banyak dampak pada kendaraan yang disebabkan oleh 

kendaraan yang overloading seperti kecelakaan, kemacetan, dan kerusakan suku 

cadang kendaraan. karena hal itu dikembangkan rancang bangun alat bantu 

pencegah overloading berbasis mikrokontroler untuk mengatasi permasalahan 

karena kendaraan kelebihan muatan. 

Penelitian kali ini menggunakan jenis penelitian Reseacrh and Development 

(R&D). Jenis penelitian ini digunakan untuk menyempurnakan produk yang telah 

ada sebelumnya sehingga menciptakan produk yang lebih baik. 

Desain pemasangan alat pencegah overloading yaitu untuk perangkat 

pengolah inputnya diletakkan pada rangka bawah di atas as roda belakang, 

sedangkan untuk perangkat pengolah outputnya diletakan pada dashboard mobil. 

Alat dapat mendeteksi jarak antara rangka bawah dan as roda sesuai beban yang 

diberikan yang sebelumnya telah diukur menggunakan meter ukur. Hasil unjuk 

kerja alat sesuai dengan pemrograman yang telah dibuat. 

Kata kunci: Overloading, Kelebihan muatan, Rancang bangun, Mikrokontroler, 

Sensor jarak, Kendaraan. 
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ABSTRACT 

The high mobility in the distribution of goods from producers to consumers 

in Indonesia has resulted in many goods vehicle users wanting to cut the cost of 

shipping goods by carrying excessive loads and overloading the goods vehicles. 

Many impacts on vehicles caused by overloaded vehicles such as accidents, traffic 

jams, and damage to vehicle parts. because of this a microcontroller-based 

overload prevention tool design has been developed to overcome problems due to 

overloaded vehicles. 

This research uses Research and Development (R&D) research. This type 

of research is used to improve existing products so as to create a better product. 

The design for the installation of an overload prevention device is that the 

input processing device is placed on the underframe above the rear axle, while the 

output processing device is placed on the car dashboard. The tool can detect the 

distance between the undercarriage and the axle according to the given load which 

has previously been measured using a measuring meter. The performance results 

of the tool are in accordance with the programming that has been made. 

Keywords: Overloading,  Engineering, Microcontroller, Proximity sensor, Vehicle. 


