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ABSTRAK 

 

Sistem otomatis merupakan salah satu bagian dari perkembangan zaman. 
Dengan adanya sistem otomatis dapat memudahkan dan mempercepat kerja 

serta memonitor dari setiap perangkat atau benda yang terhubung dengan 
sistem. Sistem otomatis yang perlu diterapkan pada kendaraan bermotor 

sekarang ini yaitu sistem yang berfungsi untuk pengingat melakukan perbaikan 
dan perawatan berkala untuk kendaraan, dikarenakan rutinitas yang padat 
menyebabkan pemilik kendaraan lupa memastikan kondisi kendaraan mereka. 

Penelitian yang dilakukan bertujuan membuat alat pengingat perawatan 
dan perbaikan berkala yaitu Maintenace Warning system. Alat ini bekerja 

menghitung jarak tempuh kendaraan dengan mengakumulasi jumlah putaran 
roda kendaraan. Dengan menggunakan sensor Proximity Logam sebagai inputan, 
mikrokontroller Arduino UNO sebagai pengolahan yang diprogram dengan 

Arduino IDE (Integrated Develpoment Environment), Arduino IDE berperan 
untuk menulis program dan meng-upload program ke dalam memori 
mikrokontroller dan keluaran atau output berupa display LCD yang berguna 

untuk menampilkan peringatan berupa jumlah odometer di kendaraan, buzzer 
yang berguna mengeluarkan bunyi sebagai pengingat dan aplikasi yang berfungsi 

menampilkan jumlah odometer dan pesan peringatan perawatan dan perbaikan 
kendaraan. 

Hasil penerapan alat pada kendaraan dan uji coba menunjukan sensor 

proximity logam bekerja secara optimal dengan membaca jumlah putaran roda. 
Mikrokontroller dapat mengolah data dan mengirimkan data ke output untuk 

ditampilkan pada LCD dan aplikasi. Pada jarak yang sudah ditentukan alat akan 
memberikan peringatan berupa alarm dari buzzer dan peringatan berupa 
tampilan pada LCD dan aplikasi.  

 

Kata kunci: Kendaraan Bermotor, Perawatan Kendaraan Berkala, 
Sistem IoT (Internet of Things) 
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DESIGN AND DEVELOP A MAINTENANCE WARNING TOOL FOR IoT 

(INTERNET OF THINGS) BASED VEHICLE MAINTENANCE 

 

Fadhil Al Rasyid 

Notar. 19.II.2809 

E-mail: fadhilalrasyid1228@gmail.com 

 

ABSTRACT 

 

The automatic system is one part of the times. With an automated 
system, it can facilitate and speed up work and monitor every device or object 
connected to the system. An automated system that needs to be applied to 
motorized vehicles today is a system that functions as a reminder to carry out 
periodic repairs and maintenance for vehicles, because busy routines cause 
vehicle owners to forget to check the condition of their vehicles. 

The research conducted aims to create a periodic maintenance and repair 
reminder tool, namely the Maintenance Warning system. This tool works to 
calculate the vehicle's mileage by accumulating the number of vehicle wheel 
rotations. By using the Metal Proximity sensor as input, the Arnuino UNO 
microcontroller as processing is programmed with the Arduino IDE (Integrated 
Development Environment), the Arduino IDE has the role of writing programs 
and uploading programs into the microcontroller memory and the output is in the 
form of an LCD display which is useful for displaying warnings in the form of the 
number of odometers in the vehicle, a buzzer that is useful for sounding as a 
reminder and an application that functions to display the number of odometers 
and warning messages for vehicle maintenance and repairs. 

The results of the application of the tool on the vehicle and the trials 
show that the metal proximity sensor works optimally by reading the number of 
wheel rotations. Microcontroller can process data and send data to output to be 
displayed on the LCD and applications. At a predetermined distance the tool will 
give a warning in the form of an alarm from a buzzer and a warning in the form 
of a display on the LCD and an application. 

 

Keywords: Motorized Vehicles, Periodic Vehicle Maintenance, IoT 
(Internet of Things) Systems 
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