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INTISARI 

Transportasi seperti bukan lagi kebutuhan sekunder, melainkan kebutuhan 

pokok masyarakat Indonesia karena digunakan setiap saat. Salah satu aspek 

transportasi yang menyangkut hajat hidup orang lain adalah angkutan umum. 

Prioritas utama saat ini adalah angkutan umum yang murah, sehingga terjangkau 

oleh seluruh lapisan masyarakat, namun seringkali alasan inilah yang digunakan 

untuk menurunkan kualitas pelayanan. Definisi keselamatan penumpang terdiri 

dari tiga waktu yaitu sebelum, selama, dan sesudah menggunakan angkutan 

umum. Salah satu contoh dari berkembangnya teknologi dalam sektor transportasi 

yaitu jembatan otomatis pada halte BRT. Teknologi rancang bangun ini 

menggunakan sensor yang terdapat pada salah satu aplikasi komputer yaitu 

arduino dengan menggunakan sensor ultrasonik sebagai pendeteksi objek serta 

penerapan Automatic Warning System. Adanya penerapan jembatan otomatis ini 

sangat menunjang keselamatan penumpang. 

Penelitian dan pengembangan menggunakan metode R&D dari penelitian 

yang menggunakan prototype dalam Rancang Bangun Jembatan Otomatis Pada 

Halte BRT Trans Jateng Berbasis Arduino (Arifin,2019).Model pengembangan yang 

dilakukan salah satunya melalui tahapan untuk memperluas dan memperdalam 

pengetahuan yang telah ada. Dilakukan dengan menganalisa kelemahan serta 

merancang pembaharuan pada prototype. Setelah rancang bangun jembatan 

otomatis sudah jadi selanjutnya dilakukan pengujian untuk mengetahui bahwa 

prototype bisa bekerja dengan baik. 

Pengujian prototype dengan mendekatkan objek ke sensor jarak ultrasonik 

kemudian sistem peringatan keluar melalui lcd dan suara buzzer, sensor jarak dari 

ultrasonik mendeteksi kedatangan benda dan membaca jarak dari halte menuju 

bus, apabila penerima laser menerima sinyal yang terpancar dari bus maka 

jembatan keluar secara otomatis dengan panjang yang telah ditentukan dan 

sebaliknya.  

 

Kata Kunci : Keselamatan penumpang, rancang bangun, jembatan otomatis, 

prototype, Arduino, pengembangan alat. 
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ABSTRACT 

Such transportation is no longer a secondary need, but a basic need for the 

Indonesian people because it is used all the time. One aspect of transportation 

that concerns the lives of others is public transportation. The main priority at this 

time is cheap public transportation, so that it is accessible to all levels of society, 

but often this reason is used to reduce service quality. The definition of passenger 

safety consists of three times, namely before, during, and after using public 

transportation. One example of the development of technology in the 

transportation sector is automatic bridges at BRT stops. This design technology 

uses sensors found in one of the computer applications, Arduino, using ultrasonic 

sensors as object detection and the application of an Automatic Warning System. 

The implementation of this automatic bridge greatly supports passenger safety. 

Research and development uses the R&D method from research using a 

prototype in the Design of Automatic Bridge Construction at the Arduino-based 

Trans Central Java BRT Stop (Arifin, 2019). One of the development models carried 

out is through stages to expand and deepen existing knowledge. Done by analyzing 

the weaknesses and designing updates to the prototype. After the automatic 

bridge design has been completed, it is then tested to find out that the prototype 

can work properly. 

Testing the prototype by bringing the object closer to the ultrasonic 

distance sensor then the warning system comes out via the LCD and the buzzer 

sound, the ultrasonic distance sensor detects the arrival of the object and reads 

the distance from the bus stop to the bus, if the laser receiver receives a signal 

emitted from the bus then the bridge automatically exits with a long predetermined 

and vice versa. 

 

Keywords: Passenger safety, design, automatic bridge, prototype, 

Arduino, tool development.


