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INTISARI 

 

Kendaraan mobil pada saat ini terus bertambah jumlahnya, hal ini 

membuat kondisi jalan maupun tempat parkir semakin dipadati oleh mobil itu 

sendiri. Kondisi yang sering terjadi terutama di tempat parkir adalah lahan yang 

tersedia tidak berbanding lurus dengan perkembangan jumlah mobil, hal ini 

sangat merugikan pengemudi mobil yang akan memarkirkan mobilnya, 

pangemudi harus sangat berhati-hati dan harus dapat memarkirkan jarak aman 

antara kendaraan atau benda agar meminimalisir terjadi benturan antara 

kendaraan satu dengan yang lain maupun dengan benda yang ada disekitarnya, 

terutama saat dalam kondisi berjalan mundur. Pembuatan aplikasi sistem 

indikator parkir bertujuan untuk membantu mempelajari teknologi sistem 

indikator parkir pada kendaraan bermotor secara umum, cara kerja, prinsip kerja, 

perkembangan dan mengaplikasikan yang ada pada saat ini. 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang bangun alat yang akan 

memberikan informasi dan peringatan terhadap suatu benda di area objek parkir 

kendaraan berbasis arduino uno. Metode yang digunakan adalah metode uji 

responsif deteksi alat terhadap objek. Pengujian dilakukan menggunakan 

pengujian prototipe peringatan berupa suara, LED sebagai peringatan maupun 

dari tampilan LCD. 

Kinerja pembuatan sistem indikator parkir pada kendaran bermotor dapat 

diperoleh dari indikator parkir yaitu pendeteksi objek dari sensor ultrasonik, 

kemudian buzzer akan mengeluarkan bunyi, LCD monitor akan menampilkan 

“Jarak Kanan / Kiri / Belakang - .... Aman / Hati-hati / Bahaya”, sedangkan LED 

akan menyala sesuai dengan sensor ultrasonik mana yang mendeteksi objek 

sebagai peringatan terhadap pengemudi. 

 

Kata Kunci:  Keselamatan, Indikator parkir, Arduino-Uno, Sensor HC-SR04, 

Buzzer, Motor Stepper, LCD, LED. 
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ABSTRACT 

 

Currently, the number of car vehicles continues to increase, this makes 

roads and parking lots more crowded with the cars themselves. The condition 

that often occurs, especially in parking lots, is that the available land is not 

directly proportional to the development of the number of cars, this is very 

detrimental to car drivers who will park their cars, drivers must be very careful 

and must be able to park a safe distance between vehicles or objects to minimize 

this happening. collisions between one vehicle and another or with objects 

around them, especially when in reverse. The making of a parking indicator 

system application aims to help study the parking indicator system technology in 

motorized vehicles in general, how it works, working principles, developments 

and current applications. 

This study aims to design a tool that will provide information and 

warnings about an object in the arduino uno-based vehicle parking area. The 

method used is the responsive test method for object detection tools. The test is 

carried out using a warning prototype test in the form of a sound, LED as a 

warning or from an LCD display. 

The performance of the parking indicator system on motorized vehicles 

can be obtained from the parking indicator, namely object detection from 

ultrasonic sensors, then the buzzer will sound, the LCD monitor will display 

"Distance Right / Left / Rear - .... Safe / Careful / Dangerous" , while the LED will 

light up according to which ultrasonic sensor detects an object as a warning to 

the driver. 

 

Keywords: Safety, Parking indicator, Arduino-Uno, HC-SR04 sensor, Buzzer, 

Stepper Motor, LCD, LED. 


