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BAB V  

PENUTUP 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil dan pembahasan yang telah diuraikan, penulis 

dapat menyimpulkan sebagai berikut : 

1. Prototipe Auto Levelling Headlight berdasarkan beban kendaraan 

berbasis arduino uno dapat terealisasikan menjadi sebuah alat yang 

dapat diimplementasikan pada kendaraan toyota avanza type 3SZ-

VE.  

2. Tahapan yang telah dilalui dalam pembuatan alat adalah 

perancangan alat dengan Fritzing, pembuatan program pada 

arduino IDE, perakitan produk awal,  uji coba awal, pemasangan 

alat pada kendaraan, pengujian pada alat untuk mengetahui alat 

dapat bekerja dengan baik atau tidak. 

3. Hasil kerja Prototipe Auto Levelling Headlight berdasarkan beban 

kendaraan berbasis arduino uno dapat diperoleh dari pembacaan 

sensor ultrasonik depan dan belakang yang kemudian akan 

mengirim data hasil deteksi jarak ke arduino uno untuk diproses 

dan kemudian digunakan untuk menggerakan motor.  

4. Alat dapat mengkalkulasikan jarak standar dengan jarak hasil 

deteksi menjadi delay sehingga pergerakan motor dapat berputar 

sesuai kondisi yang seharusnya. 

5. Gerak motor berulang disebabkan pemrograman void loop berjalan 

terus menerus selama sensor mendeteksi jarak dan board arduino 

aktif. 
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V.2 Saran 

1. Prototipe Auto Levelling Headlight berdasarkan beban kendaraan 

berbasis arduino uno diharapkan dapat diterapkan pada kendaraan-

kendaraan yang akan diproduksi sebagai sarana transportasi yang 

berkeselamatan. 

2. Penelitian ini dapat dimanfaatkan sebagai alat untuk usaha 

mengurangi jumlah kecelakaan yang disebabkan oleh pencahayaan 

kendaraan yang berlebih sehingga mengakibatkan pengendara lain 

terganggu karena cahaya yang menyilaukan dan kurangnya jarak 

pandang pengemudi saat kendaraan di jalan menurun. 

3. Pengujian yang dilakakukan masih pada kendaraan yang tidak 

bergerak, diharapkan pengembang alat selanjutnya dapat dilakukan 

uji coba pada kendraan yang bergerak langsung dijalan. 
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