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INTISARI 

Sistem penerangan pada kendaraan berperan penting memberikan 

kenyamanan dan keamanan dalam berlalu lintas terutama pada malam hari. 

Sistem penerangan yang kurang memadai dapat mengakibatkan tingkat 

kewaspadaan pengendara terhadap objek di depan kendaraan menurun. Sistem 

penerangan yang berlebihan juga berpotensi membahayakan pengendara lain. 

Penerangan berlebihan menimbulkan silau yang menyebabkan pengendara lain 

mengalami kebutaan mendadak. Pada skripsi ini peneliti mencoba mencari solusi 

alternatif untuk mengurangi kecelakaan akibat kesalahan pengaturan posisi titik 

cahaya pada sistem penerangan kendaraan yaitu dengan merancang Prototipe 

Auto Levelling Headlight Berdasarkan Beban Kendaraan Berbasis Arduino Uno 

yang bertujuan untuk memberikan posisi otomatis lampu tergantung pada beban 

mobil dan posisinya dalam kaitannya dengan jalan. 

Jenis penelitian yang digunakan adalah metode penelitian Research and 

Development (R&D) karena penelitian ini akan menghasilkan produk tertentu dan 

akan dilakukan uji keefektifan metode tersebut. Bentuk penelitian ini berupa 

prototipe auto levelling headlight berdasarkan beban kendaraan berbasis 

arduino uno yang nantinya akan dilakukan uji coba keefektifan sistem tersebut 

di semua kondisi seperti saat kendaraan melewati jalan menanjak, melewati jalan 

menurun dan saat kendaraan berjalan dengan penumpang penuh sebagai beban. 

Prototipe Auto Levelling Headlight berdasarkan beban kendaraan berbasis 

arduino uno dapat terealisasikan menjadi sebuah alat yang dapat 

diimplementasikan pada kendaraan toyota avanza type 3SZ-VE. Tahapan yang 

telah dilalui dalam pembuatan alat yaitu perancangan alat dengan Fritzing, 

pembuatan program pada arduino IDE, perakitan produk awal,  uji coba awal. 

Hasil kerja alat dapat diperoleh dari pembacaan sensor ultrasonik depan dan 

belakang yang kemudian akan mengirim data hasil deteksi jarak ke arduino uno 

untuk diproses dan kemudian digunakan untuk menggerakan motor. 

Kata Kunci : Sensor Ultrasonik, Sorot Lampu, Research and Development 

(R&D), Arduino Uno. 
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ABSTRACT 

The lighting system on vehicles plays an important role in providing 

comfort and safety in traffic, especially at night. An inadequate lighting system 

can result in a decrease in the driver's level of alertness to objects in front of the 

vehicle. An excessive lighting system also has the potential to harm other 

motorists. Excessive lighting creates glare that causes other motorists to 

experience sudden blindness. In this thesis, researchers tried to find an 

alternative solution to reduce the accident due to incorrectly setting the position 

of light spots in vehicle lighting systems, namely by designing an Auto Levelling 

Headlight Prototype Based on Vehicle Load Based on Arduino Uno which aims to 

provide an automatic position of the lights depending on the load of the car and 

its position in relation to the road. 

The type of research used is the Research and Development (R&D) 

research method because this research will produce certain products and will be 

tested for the effectiveness of the method. The form of this study is in the form 

of an auto levelling headlight prototype based on the load of an Arduino Uno-

based vehicle which will later be tested for the effectiveness of the system in all 

conditions such as when the vehicle passes through an uphill road, passes a 

downhill road and when the vehicle is running with full passengers as a load. 

The Prototype Auto Levelling Headlight based on the load of an Arduino 

Uno-based vehicle can be realized into a tool that can be implemented on toyota 

avanza type 3SZ-VE vehicles. The stages that have been passed in the 

manufacture of tools are tool design with Fritzing, creation of programs on the 

Arduino IDE, initial product assembly, initial trials. The working results of the tool 

can be obtained from the readings of the front and rear ultrasonic sensors which 

will then send the distance detection result data to the Arduino Uno for 

processing and then used to drive the motor. 

Keywords : Ultrasonic Sensors, Spotlight Lights, Research and Development 

(R&D), Arduino Uno. 


