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INTISARI

Lampu merupakan salah satu faktor penting keselamatan saat
mengemudi. Lampu terbagi atas lampu bagian depan dan lampu bagian
belakang. Lampu bagian depan terdiri dari lampu utama, lampu kabut,
lampu petunjuk arah. Lampu pada kendaraan saat ini masih menggunakan
penyalaan secara manual. Penyalaan secara manual kerap terjadi human
error karena lupa dalam menyalakan pada kondisi darurat, seperti kabut
dan asap. Pada penelitian ini membahas rancang bangun lampu kabut dan
lampu utama otomatis berbasis Arduino menggunakan sensor LDR dan MQ-
2 yang mengurangi resiko terjadi human error saat mengemudi. Jenis
penelitian ini merupakan pengembangan atau Reasearch and Development
(R&D) dengan Model 4-D yang terdiri dari, Define (Pendefinisian), Design
(Perancangan), Develop (Pengembangan), dan Disseminate (Penyebaran).
Namun, tahap Disseminate (Penyebaran) tidak digunakan karena alasan
materil dan waktu yang terbatas. Rancang bangun ini terdiri dari input,
yaitu sensor LDR dan MQ-2, kemudian proses menggunakan Arduino
menghasilkan output menyalakan lampu utama maupun lampu kabut
menjadi otomatis dan peringatan audio-visual berupa tampilan LCD dan
suara buzzer. Berdasarkan hasi uji coba yang dilakukan rancang bangun
alat sudah valid karena sudah sesuai standar yang digunakan. Rancang
bangun alat 100% berhasil dengan rata-rata waktu nyala pada semua jarak
selama 09,05 detik. Kinerja dari rancang bangun lampu kabut dan lampu
utama otomatis berbasis Arduino menggunakan sensor LDR dan MQ-2

dapat bekerja sesuai dengan program yang dirancang.

Kata Kunci : Lampu kabut, lampu utama , kabut, asap, Arduino, Sensor
LDR, MQ-2.
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ABSTRACT

Lighting is one of the most important safety factors when driving.
The lights are divided into front lights and rear lights. The front light cluster
includes headlights, fog lights, and directional lights. The lights on cars
today still use manual ignition. Manual ignition often occurs due to human
error when they forget to ignite in emergency conditions, such as fog and
smoke. This study discusses the Arduino-based automatic headlight and
fog light design using LDR and MQ-2 sensors to reduce the risk of human
error while driving. This type of research is development or research and
development (R&D) with a 4-D model including, define, design, develop,
and disseminate. However, the diffusion step is not used due to material
and time constraints. This design includes inputs, namely LDR and MQ-2
sensors, then the Arduino process produces outputs when the main and
fog lights are on which is an automatic warning and a visual sound. image
in the form of LCD screen and whistle sound. Based on the results of the
tests performed, the design of this tool is valid because it complies with the
standards used. The tool design was 100% successful with an average start
time at all distances of 09.05 seconds. Performance of Arduino-based auto
fog and floodlight designs using LDR and MQ-2 sensors can operate
according to the designed program.

Keywords : Foglamp, headlight, fog, smoke, Arduino, LDR sensor, MQ-2.
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