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INTISARI 

 

Pengujian Kendaraan Bermotor memiliki 2 proses pengujian yaitu 

administrasi dan teknis kendaraan bermotor. Salah satu bagian dalam 

pemeriksaan teknis yaitu pemeriksaan nomor rangka landasan dan nomor mesin. 

Namun pada Seksi Pengujian Kendaraan Bermotor tiap – tiap daerah masih 

menggunakan metode penggesekan. Maka diperlukan suatu inovasi baru dalam 

pemeriksaan no. rangka dan no. mesin agar mempercepat waktu, dan 

memudahkan pengambilan bukti no. rangka dan no. mesin, serta memperjelas 

bukti pemeriksaannya. 

Metode penelitian yang digunakan adalah eksperimen dan komparasi. 

Sampel yang diambil menjadi 125 KBWU. Lalu dengan bantuan alat bantu SPSS 

yaitu  metode uji beda Paired Sample T – Test untuk mengetahui perbedaan 

yang signifikan antara metode gesek dan foto. Kemudian peneliti memberikan 

kueisoner kepada 20 responden yaitu Penguji Kendaraan Bermotor untuk 

mengetahui keefektivitas serta kelebihan dan kekurangan Android Endoscope 

Camera. 

Hasil waktu untuk pemeriksaan metode gesek 57,99 detik, dan metode foto 

32,05 detik. Hasil nilai signifikansi pada Paired Sample T – Test yaitu 0,000 

dimana berdasarkan dasar pengambilan keputusan < 0,05 maka terdapat 

perbedaan yang signifikan dari kedua variabel. Hasil keseluruhan dari kueisoner 

menyebutkan bahwa dari 20 responden, 5 menyatakan sangat setuju, 12 orang 

menyatakan setuju, dan 3 orang menyatakan netral.  

 

Kata Kunci : Pengujian Kendaraan Bermotor, Pemeriksaan No. Rangka & 

    No. Mesin, Android Endoscope Camera. 
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ABSTRACT 

 

Vehicle Inspection has 2 testing processes, namely administration and 

technical inspection. One part of the technical inspection is checking chassis 

number and engine number. However, in the Vehicle Inspection Section, each 

region still uses the friction method. So it need a new innovation in chassis 

number and engine number inspection in order to speed up time, and facilitate 

the collection of evidence chassis number and engine number, as well as 

clarifying evidence of inspection.  

The research method used is experiment and comparison. then the sample 

with the Slovin method the sample was taken to be 125 vehicle per day. Then 

with the help of the SPSS tool, namely the Paired Sample T-Test is different test 

method to find out the significant difference between the friction method and the 

photo method. Then the researcher gave kueisoner to 20 respondents, Vehicle 

Inspector to find out the effectiveness and advantages and disadvantages of 

Android Endoscope Camera.  

The time results for friction method inspection is 57.99 seconds, and the 

photo method is 32.05 seconds. The result of the significance value on the Paired 

Sample T-Test is 0,000 where based on the basis of decision making < 0.05, 

there is a significant difference between the two variables. The overall result of 

kueisoner states that out of 20 respondents, 5 stated strongly agree, 12 people 

agreed, and 3 people stated neutral.  

 

Keyword : Vehicle Inspection, Chassis Number and Engine Number  

    Inspection, Android Endoscope Camera. 

 

 

 

 

 

 


