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ABSTRAK 

 

 

 Pengujian berkala kendaraan bermotor adalah pengujian kendaraan 

bermotor yang dilakukan secara berkala atau 6 bulan sekali terhadap setiap 

kendaraan bermotor, kereta gandengan, kereta tempelan dan kendaraan khusus. 

Penelitian ini dilaksanakan di Unit Pengelola Pengujian Kendaraan Bermotor Kota 

Batam. Data yang diambil dalam penelitian ini adalah tentang pengukuran dimensi 

kendaraan bermotor pada uji berkala untuk kendaraan bermotor wajib uji. Pada saat 

pelaksanaan pengkuran dimensi kendaraan bermotor di lapangan, proses 

pengukuran dimensi kendaraan memakan waktu yang lumayan lama. Sehingga 

memiliki dampak negatif, diantaranya adalah kendaraan banyak yang mengantri di 

gedung uji, pemilik kendaraan menunggu terlalu lama dan juga tejadi penumpukan 

antrian kendaraan di lahan parkir.  

 

 Tujuan penelitian ini adalah memaparkan tentang rancang bangun prototype 

perangkat pengukuran dimensi kendaraan bermotor menggunakan mikrokontroler 

berbasis Arduino. Pembuatan alat dilakukan sebagai salah satu usaha dalam 

kemajuan teknologi untuk memberikan kemudahan dalam melaksanakan 

pengukuran dimensi kendaraan bermotor. Penelitian ini merupakan penelitian yang 

menggunakan pendekatan kualitatif action research. menggunakan metode 

kualitatif karena dalam penelitian ini lebih menekankan pada makna dan proses 

daripada hasil suatu aktivitas atau penelitian yang bertujuan untuk memperbaiki 

pelaksanaan suatu kegiatan, 

 

 Berdasarkan hasil pengukuran dan pengujian, sistem pada alat yang dibuat 

mampu mengukur jarak panjang, lebar, serta tinggi kendaraan secara otomatis 

dengan waktu respon kurang lebih 1 menit dan mengefisienkan waktu dalam 

pengujian dimensi. 

 

 

 Kata kunci : Mikrokontroler Arduino, Uji berkala, pengukuran dimensi, 

sensor Infrared. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

ABSTRACT 

 

 

  

 Periodic motor vehicle testing is a motorized vehicle testing that is 

conducted periodically or once every 6 months on every motorized vehicle, trailer, 

patchwork and special vehicle. This research was carried out in the Batam City 

Motor Vehicle Testing Management Unit. Data taken in this study is about 

measuring the dimensions of motorized vehicles in periodic tests for mandatory 

motorized vehicles. At the time of measuring the dimensions of the motorized 

vehicle in the field, the process of measuring the dimensions of the vehicle takes 

quite a long time. So that it has a negative impact, including many vehicles waiting 

in line at the test building, the vehicle owner waits too long and there is also a 

buildup of vehicle queues in the parking lot. 

 

 The purpose of this study is to explain the prototype design of a vehicle 

dimension measurement device using an Arduino-based microcontroller. The 

making of tools is done as one of the efforts in technological advancements to 

provide convenience in carrying out measurements of the dimensions of motor 

vehicles. This research is a research that uses a qualitative action research 

approach. using qualitative methods because in this study more emphasis on 

meaning and process rather than the results of an activity or research that aims to 

improve the implementation of an activity, 

 

 Based on the results of measurements and testing, the system of the device 

is made capable of measuring the length, width, and height of the vehicle 

automatically with a response time of approximately 1 minute in the state of open 

space. 

 

 Keywords: Arduino, Periodical test, dimensional measurement, Infrared 

sensor 
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