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INTISARI 

 

Keselamatan berkendara merupakan hal terpenting dalam berkendara di 

jalan raya agar terhindar dari kecelakaan. banyak kecelakaan terjadi karena 

beberapa faktor antara lain disebabkan oleh kelalaian pengemudi seperti 

mengantuk, tidak berkosentrasi saat mengemudi dan tidak menjaga jarak dengan 

kendaraan didepanya. Ada tiga fakor utama penyebab terjadinya kecelakaan 

secara umum, yaitu faktor manusia, jalan dan lingkunganya serta faktor 

kendaraan. Dari ketiga faktor tersebut, faktor manusia merupakan penyebab utana 

terjadinya kecelakaan lalu lintas.  

Penelitian ini dibuat untuk mengurangi kecelakaan akibat faktor manusia 

dengan merancang bangun braking warning system untuk memberitahu kepada 

pengemudi jarak dengan objek atau benda di depan dan memberi peringatan jika 

adanya objek atau benda di depan dan melakukan pengereman secara otomatis 

apabila pengemudi lalai atau tidak mengetahui adanya objek atau benda. Metode 

yang digunakan pada penelitian ini adalah Metode Research & Development yang 

biasa disingkat (R&D) sama maknanya dengan metode penelitian pengembangan. 

metode Research & Development adalah metode penelitian yang digunakan untuk 

menghasilkan sebuah produk tertentu, dan menguji keefektifan produk tersebut. 

Tahapan pembuatan rancangan yaitu dengan membuat rangkaian pada 

aplikasi Fritzing kemudian dengan membuat coding pada Arduino IDE kemudian di 

rakit menjadi sebuah Prototype. Sensor ultrasonic akan mendeteksi objek atau 

benda yang berada di depan prototype dan kemudian data yang di peroleh dari 

pembacaan sensor ultrasonic akan dit eruskan ke Arduino dan akan menampilkan 

jarak benda atau objek pada Liquid Crystal Display (LCD) kemudian buzzer akan 

mengeluarkan bunyi dan Motor DC akan melakukan pengereman secara otomatis. 

Dalam penelitian Rancang bangun braking warning system berbasis Arduino uno 

dapat terealisasikan menjadi sebuah alat akan tetapi belum dapat disimulasikan 

secara langsung pada kendaraan. 

Kata kunci: Keselamatan Berkendara, jarak aman berkendara, Kelalain Pengemudi, 

Faktor Manusia, Sensor Ultrasonic, Arduino Uno  
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ABSTRACT 

 

Driving safety is the most important thing in driving on the highway to avoid 

accidents. Many accidents occur due to several factors, among others, caused by 

the negligence of the driver such as drowsiness, not concentrating while driving 

and not keeping a distance from the vehicle in front of him. There are three main 

factors that cause accidents in general, namely human factors, roads and the 

environment and vehicle factors. Of the three factors, the human factor is the main 

cause of traffic accidents. 

This study was made to reduce accidents due to human factors by designing a 

braking warning system to notify the driver of the distance to the object or object 

in front and to warn if there is an object or object in front and braking automatically 

if the driver is negligent or does not know of the object or object. object. The 

method used in this research is the Research & Development Method which is 

usually abbreviated as (R&D) which has the same meaning as the development 

research method. Research & Development method is a research method used to 

produce a particular product, and test the effectiveness of the product. 

The stages of making the design are by making a circuit on the Fritzing application 

then coding on the Arduino IDE and then assembling it into a prototype. The 

ultrasonic sensor will detect an object or object that is in front of the prototype 

and then the data obtained from the ultrasonic sensor reading will be forwarded 

to the Arduino and will display the distance of the object or object on the Liquid 

Crystal Display (LCD) then the buzzer will make a sound and the DC Motor will 

braking automatically. In research, the design of the Arduino Uno-based braking 

warning system can be realized as a tool but cannot be simulated directly on a 

vehicle. 

Keywords: Driving Safety, safe driving distance, Driver error, Human Factor, 

Ultrasonic Sensor, Arduino Uno 

 


