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INTISARI 

  

Penggunaan alat uji pengukuran dimensi yang masih menggunakan 

meteran yang ada saat ini di pengujian kendaraan bermotor kurang efisien 

pengoperasianya, antara lain masih membutuhkan minimal 3 petugas 

pengukuran, Prosedur yang rumit, dan masih menggunakan alat manual, 

Berdasarkan permasalahan permasalahan Hal tersebut, maka penelitian ini 

dilakukan untuk mengembangkan proses pengukuran dimensi kendaraan 

bermotor dari proses manual ke pengukuran menjadi proses pengukuran 

dimensi berbasis Raspberry pi. 

Rancang Bangun Alat Pengukur Dimensi Berbasis Raspbeery pi dan 

arduino terdiri dari input yaitu Ultrasonik Sensor, kemudian kontrol proses 

raspbeery pi dengan arduino output LCD yang terhubung dan langsung 

terintergarsi ke data website. 

Hasil Penelitian menunjukan pengukuran menggunakan alat pengukur 

dimensi berbasis raspberry pi maasih dalam toleransi ukur sesuai PM 33 tahun 

2018. Terkait dengan efesiensi waktu untuk pengukuran dimensi 

menggunakan alat ini masih lebih efektif dibandingkan dengan menggunakan 

prosedur manual pengukuran karena waktu dalam melakukan pengukuran 

lebih baik  detik dibandingkan pengukuran menggunakan manual prosedur. 

Kemudian Pemasukan data hasil akan terintergrasi dengan website, Sehingga 

proesesnya lebih efektif dan efesien ketika melakukan pengukuran  

 

Kata Kunci : Pengukur dimensi, panjang, Raspberry pi3 ,Arduino,Ultrasonic 

sensor 
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ABSTRACT 

 

 The use of dimensional measurement test equipment that still uses 

the current meter in motor vehicle testing is less efficient in its operation, 

including still requiring a minimum of 3 measurement officers, complicated 

procedures, and still using manual tools. Based on these problems, this 

research was conducted to develop the process of measuring motorized 

vehicle dimensions from a manual process to measurement into a Raspberry 

pi-based dimensional measurement process.  

The design of a Raspbeery pi and Arduino-based dimension measuring 

device consists of an input, namely an ultrasonic sensor, then controls the 

raspbeery pi process with an arduino LCD output that is connected and 

integrated directly into website data.  

The research results show that measurements using a raspberry pi-

based dimensional measuring device are still within measuring tolerances 

according to PM 33 of 2018. Related to time efficiency, dimension 

measurements using this tool are still more effective than using manual 

measurement procedures because the time to take measurements is  seconds 

better than measurement using manual procedures. Then the data entry 

results will be integrated with the website, so that the process is more effective 

and efficient when taking measurements 

 

Keywords : Dimensions, length, Raspberry pi3 ,Arduino, Ultrasonic sensors 


