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BAB V 

PENUTUP 

 
V.1 Kesimpulan 

1. Proses pembuatan alat prototype pada tahapan yang pertama membuat 

modul jalan menggunakan bahan yang telah tersedia. Tahapan yang kedua 

merakit LCD 12 x 6 dengan menghubungkan kaki GND ke port GND Arduino 

Uno, kaki VCD ke port 5V Arduino Uno, kaki SDA ke port A4 Arduino Uno, 

dan kaki SCL ke port A5 Arduino Uno. Tahapan yang ketiga merakit sensor 

inframerah dan photodioda dengan menghubungkan kaki VCC ke port 5V 

Arduino Uno, kaki GND ke port GND Arduino Uno, dan kaki OUT ke port 6 

dan port 7 Arduino Uno. Tahapan yang keempat merakit komponen buzzer 

dengan menghubungkan kaki positif ke port 11 Arduino Uno dan kaki 

negatif ke port GND Arduino Uno. Tahapan terakhir yaitu merakit semua 

komponen ke dalam modul jalan. 

2. Prototype ini terdiri dari komponen input dan ouput, yang mana komponen 

input terdiri dari sensor inframerah dan photodioda, fungsi dari sensor 

inframerah sendiri ialah untuk mengirim sinar inframerah yang akan 

dideteksi oleh sensor photodioda dimana sensor photodioda akan 

mendeteksi kecepatan kendaraan yang melewati sensor tersebut. Untuk 

komponen output ada LCD I2C, buzzer dan PLX DAQ yang nantinya akan 

memberikan informasi kecepatan kendaraan. PLX DAQ berfungsi untuk 

merekap data kecepatan secara otomatis.  

3. Untuk penempatan komponen sudah sesuai karena setiap sensor sudah 

bekerja dengan baik. Pada sensor infra merah perlu diukur antara jarak 

pemancar (receiver) dan penerima (transmitter), karena apabila jaraknya 

berjauhan maka pada rangkaian penerima (transmitter) tidak 

mendapatkan sorotan cahaya infra merah. 

 

 



34 
 

V.2 Saran 

 

1. Sistem rekap data kecepatan masih menggunakan laptop. Diharapkan 

untuk pengembangan lebih lanjut bisa dikoneksikan ke handphone supaya 

lebih efektif dan efisien ketika memantau kecepatan. 

2. Produk ini masih berbentuk protoype dan belum diaplikasikan pada jalan 

yang sebenarnya, maka diharapkan nantinya prototype ini dapat 

dikembangkan lebih lanjut agar bisa digunakan pada jalan yang 

sebenarnya.  
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