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INTISARI

Pertumbuhan jumlah kendaraan sangat tinggi tidak dibarengi dengan
perilaku berkeselamatan sebagai pengendara kendaraan bermotor. Menurut
National Highway Traffic Safety Administration tahun 2017 lebih dari 30%
kecelakaan lalu lintas berkaitan dengan faktor kecepatan menyebabkan angka
kematian yang tinggi. Untuk mengatasi masalah terkait factor kecepatan
diperlukan alat pengukur kecepatan untuk mengurangi tingkat pelanggaran yang

mengakibatkan kematian.

Metode penelitian menggunakan Research and Development untuk
menghasilkan produk tertentu dan menguji keefektifan produk tersebut. Tujuan
penelitian adalah membuat profotype pengukur kecepatan otomatis berbasis
arduino uno, melakukan pengujian fungsi alat pengukur kecepatan otomatis
berbasis arduino uno, dan menempatkan komponen alat pengukur kecepatan
otomatis berbasis arduino uno yang efektif. Prototype terdiri dari komponen input
dan ouput. Komponen input terdiri dari sensor inframerah dan photodiode. Untuk
komponen output terdiri dari LCD 12C, buzzer dan PLX DAQ.

Hasil penelitian berupa prototype alat yang bekerja sesuai dengan
fungsinya dan masih terdapat beberapa kelemahan dalam prototype. Salah satu
kelemahan prototype adalah belum dapat diaplikasikan ke jalan yang sebenarnya.
Untuk penempatan sensor infra merah perlu diukur antara jarak pemancar
(receiver) dan penerima (transmitter), karena apabila jaraknya berjauhan maka
pada rangkaian penerima (transmitter) tidak mendapatkan sorotan cahaya infra

merah.

Kata kunci : Arduino uno, buzzer, pengukur kecepatan, otomatis
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ABSTRACT

The very high growth in the number of vehicles is not accompanied by safe
driving behavior for motorists. According to the National Highway Traffic Safety
Administration in 2017, more than 30% of traffic accidents related to speed factors
cause high mortality rates. To overcome problems related to the speed factor, a
speed measuring device is needed to reduce the rate of violations that result in
death.

The research method uses research and development to produce certain
products and test the effectiveness of these products. The research objectives are
to make a prototype of an Arduino Uno-based automatic speed meter, to test the
function of an Arduino Uno-based automatic speed meter, and to place an effective
Arduino Uno-based automatic speed meter component. The prototype consists of
input and output components. The input component consists of an infrared sensor
and a photodiode. The output components consist of LCD I2C, buzzer, and PLX
DAQ.

The results of the research are in the form of a prototype tool that works
according to its function, but there are still some weaknesses in the prototype.
One of the weaknesses of the prototype is that it cannot be applied to the actual
road. For the placement of the infrared sensor, it is necessary to measure the
distance between the transmitter (receiver) and the receiver (transmitter),
because if the distance is too far apart, the receiver circuit (transmitter) does not

get infrared light.

Keywords: Arduino Uno, buzzer, speed meter, automatic
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