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ABSTRAK

Saat ini sudah banyak unit pengujian kendaraan bermotor yang telah
menerapkan Sistem Informasi Manajemen Pengujian Kendaraan Bermotor,
dengan adanya SIMPKB maka kegiatan penguijian kendaraan bermotor menjadi
efektif dan efisien. Salah satu kegiatan pengujian kendaraan bermotor adalah
pengukuran dimensi kendaraan. Proses pengukuran dimensi menggunakan alat
manual berupa meteran serta hasil pencatatan menggunakan kertas, dan
membutuhkan 3 orang penguji dalam pengoperasiannya. Penggunaan alat
manual dalam proses pengukuran dimensi masih kurang efektif dan efisien.
Penelitian ini dilakukan untuk mengembangkan proses pengukuran manual
menjadi proses pengukuran berbasis mikrokontroler yang terintegrasi dengan
Aplikasi SIMPKB.

Pada penelitian ini penulis merancang sebuah alat ukur berbasis sensor
dan aplikasi pengukuran yang saling terintegrasi, sehingga tidak lagi
membutuhkan kertas untuk mencatat hasil pengukuran serta hanya
membutuhkan 2 orang penguji dalam pengoperasiannya. Dalam penelitian ini
menggunakan teknik analisis data Uji t berpasangan, untuk membandingkan
hasil pengukuran manual dengan hasil pengukuran sensor.

Hasil penelitian menunjukan bahwa pengukuran dimensi kendaraan
menggunakan meteran lebih akurat karena lebih mendekati ukuran pada buku uji
dibandingkan dengan menggunakan sensor. Waktu pengukuran dimensi
menggunakan alat manual membutuhkan waktu sekitar 2 menit, sedangkan
apabila menggunakan sensor hanya membutuhkan waktu 37,4 detik, sehingga
penggunaan alat ukur berbasis mikrokontroler lebih efisien dibandingkan dengan

alat manual.

Kata kunci : Dimensi, Pengukuran, Mikrokontroler
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ABSTRACT

Currently, many motor vehicle testing units have implemented the Motor
Vehicle Testing Management Information System. With SIMPKB, motor vehicle
testing activities are effective and effective. One of the motor vehicle testing
activities is measuring the dimensions of the vehicle. The process of measuring
dimensions using a manual tool in the form of a meter and recording results
using paper, and requires 3 testers in its operation. The use of manual tools in
the dimension measurement process is still less effective and efficient. This
research was conducted to develop a manual measurement process into a
microcontroller-based measurement process that is integrated with the SIMPKB
application.

In this study, the authors designed a sensor-based measuring instrument
and an integrated measurement application, so that it no longer requires paper
to record measurement results and only requires 2 testers in its operation. In this
study, the data analysis technique used was the paired t test, to compare the
results of manual measurements with the results of sensor measurements.

The results showed that measuring vehicle dimensions using a meter was
more accurate because it was closer to the size in the test book compared to
using sensors. Dimensional measurement time using manual tools takes 2
minutes, while using sensors only takes 37.4 seconds, so the use of

microcontroller-based measuring tools is more efficient than manual tools.

Keywords: Dimensions, Measurement, Microcontroller
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