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BAB V 

PENUTUP 

 

V.1 KESIMPULAN 

 
Berdasarkan uraian dari proses perancangan, pembuatan dan 

pengujian RANCANG BANGUN ALAT DETEKSI BENDA PADA DAERAH BLIND 

SPOT BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO dapat disimpulkan: 

a. Rancang bangun alat blind spot berbasis mikrokontroler Arduino 

merupakan suatu sistem instrumentasi yang terdiri dari beberapa 

komponen yang saling berhubungan. Maka dari itu perlu dilakukan 

beberapa proses perancangan alat diantaraya : perakitan LCD OLED, 

buzzer, kamera, sensor jarak. 

b. Cara kerja rancang bangun alat deteksi benda pada daerah blind spot 

dengan cara mendeteksi objek di sekitar dari sensor ultrasonik, 

kemudian buzzer akan mengeluarkan bunyi, LED OLED akan menyala 

sesuai dengan jarak sensor ke objek menampilkan jarak pantul objek. 

Ke empat sensor ultrasonik sudah bekerja dengan baik, sensor dapat 

membaca perpindahan objek lancar tidak ada looding pada bagian 

layar, ketika ada percobaan bendayang dilakukan di depan dan 

langsung di pindah ke belakang maka sensor akan berfungsi dan 

layar langsung membaca jarak benda. 

c. Cara pengujian obstacle menurut bentuknya di klasifikasikan menjadi 

menjadi 3 objek yaitu: objek kecil, objek sedang, objek sedang, 

objek besar. Pada pengujian obstacle jarak beda pada sensor sangat 

berpengaruh terhadap pembacaan, semakin besar obstacle maka 

pembacaan sensor semakin cepat. Tinggi dan jarak pada benda 

mempengaruhi titik respon pada benda tersebut. 
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V.2 SARAN 

a. Pemanfaatan produk 

Pada penelitian selanjutnya diharapkan dapat diterapkannya pada 

kendaraan mobil bus agar dapat memberikan peringatan terhadap 

penemudi. 

b. Pengembangan produk Lebih Lanjut 

1. Untuk penelitian selanjutnya dapat mengunakan Arduino mega 

yang kapasitas port nya lebih banyak agar sensor ultrasonik dan 

output yang di hasilkan pada alat lebih lengkap. 

2. Untuk penelitian selanjutnya dapat lebih inovatif tentang sensor 

yang akan digunakan dan output yang dihasilkan. 
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