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INTISARI 

 
 
 

Blind Spot menjadi salah satu penyebab utama kecelakaan disaat berkendara, 

seperti pada truk pengangkut minyak yakni area di mana pengemudi tidak dapat 

melihat objek-objek lain yang muncul di jalan karena terhalang mobil tangki Rata-rata 

penyebab kecelakaan yang sering terjadi adalah akibat pengemudi kendaraan lainnya 

tidak memperhatikan beberapa hal penting ini ketika ingin menyusul truk atau 

kendaraan besar lainnya (Sony,2018). 

Adapun tujuan dari pembuatan Rancang Bangun 1) Membuat rancang bangun 

dari alat pengukuran jarak pada area Blind Spot berbasis Arduino; 2) Membuat kinerja 

dari alat pengukuran jarak berbasis mikrokontroler Arduino untuk meningkatkan 

kewaspadaan pada daerah Blind Spot. Penelitian ini merupakan penelitian rancang 

bangun alat, pada penelitian ini merupakan metode menghasilkan sebuah produk. 

Pengujian produk sangat membantu berhasil atau tidaknya alat yang telah penelitian 

rancangan. 

Hasil dari penelitian ini menunjukkan bahwa Rancang bangun alat Blind Spot 

berbasis mikrokontroler Arduino merupakan suatu sistem instrumentasi yang terdiri 

dari beberapa komponen yang saling berhubungan. Maka dari itu perlu dilakukan 

beberapa proses perancangan alat diantaraya : perakitan LCD OLED, buzzer, kamera, 

sensor jarak. Cara kerja rancang bangun alat deteksi benda pada daerah Blind Spot 

dengan cara mendeteksi objek di sekitar dari sensor ultrasonik, kemudian buzzer akan 

mengeluarkan bunyi, LED OLED akan menyala sesuai dengan jarak sensor ke objek 

menampilkan jarak pantul objek. Pada pengujian kendaraan prototipe terdapat lima 

pengujian dan pengujian terpenting adalah pengujian sensor untuk mengetahui 

tingkat error sensor. 

 
 

kata kunci : Blind Spot, mikrokontroler Arduino, sensor Ultrasonik 
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ABSTAK 

 
Blind spots are one of the main causes of accidents while driving, such as in an 

oil truck, which is an area where the driver cannot see other objects that appear on 

the road because it is blocked by a tanker. pay attention to these important things 

when you want to overtake trucks or other large vehicles (Sony, 2018). 

The objectives of making the Design 1) Make the design of the distance 

measurement tool in the Arduino-based Blind Spot area; 2) Making the performance 

of the Arduino microcontroller-based distance measurement tool to increase 

awareness in the Blind Spot area. This research is a tool design research, this research 

is a method of producing a product. Product testing is very helpful for the success or 

failure of the tool that has been designed by research. 

Research on the design of an object detection tool in the Blind Spot area based 

on an Arduino microcontroller. The procedure carried out in the research on the design 

of object detection equipment in the Blind Spot area based on an Arduino 

microcontroller uses an ultrasonic sensor. The results of this study indicate that the 

design of the Blind Spot tool based on the Arduino microcontroller is an 

instrumentation system consisting of several interconnected components. Therefore, 

it is necessary to carry out several tool design processes including: OLED LCD 

assembly, buzzer, camera, proximity sensor. The workings of the design of the object 

detection tool in the Blind Spot area by detecting objects around from the ultrasonic 

sensor, then the buzzer will make a sound, the OLED LED will light up according to 

the distance of the sensor to the object displaying the object's reflected distance. In 

testing the prototype vehicle there are five tests and the most important test is sensor 

testing to determine the sensor error level. 

 
 

keywords : Blind Spot, Arduino microcontroller, Ultrasonic senso 


